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1. BestimmungsgemaBe Verwendung

Die Control Unit mit Digitalkameras oder 2D/3D-Profilsensoren kann tber EtherNet/IP mit einer SPS kom-
munizieren. So kdnnen Prozessdaten zwischen Control Unit und SPS ausgetauscht werden. Dariiber hinaus
sendet die Control Unit einen Status an die SPS, die ihrerseits Befehle an die Control Unit senden kann.

HINWEIS!

Im Handbuch wird die EtherNet/IP-Integration an einer Control Unit BB1C1xx und einer
. Allen-Bradley SPS 1769-L18ERM-BB1B mit Studio 5000 Logix Designer V32 gezeigt.

Details zu den Control Units BB1C5xx befinden sich in der entsprechenden Hardware Anlei-

tung.

2. Grundlagen zur EtherNet/IP-Schnittstelle der Control Unit
2.1 Identitatsobjekt

Hersteller-1D: 1211

Herstellername: wenglor sensoric gmbh
Produkttyp: 12 (Kommunikationsadapter)
Produktcode: 6147

Produktname: Control Unit

Katalog: BB1C

Revision: 2.3

2.2 Baugruppenobjekt

Instanz 101: Eingabebaugruppe (DatengréBe héngt von der Konfigurationsdatei ab)
Instanz 100: Ausgabebaugruppe (DatengréBe héngt von der Konfigurationsdatei ab)

BestimmungsgeméaBe Verwendung
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3. Netzwerkiibersicht

Oi e @

I chi
pa iy

12345678-12345678-++
—_— N _out—}

» Verwenden Sie LAN1 und LAN2 (Nummer 1), um Digitalkameras oder 2D-/3D-Profilsensoren an die Control
Unit anzuschlieBen. Weitere Netzwerkfunktionalitaten (z. B. uniVision-Software fir Windows, Website,
Prozessdaten liber TCP, UDP und FTP) sind Giber LAN1 und LAN2 verfigbar.

CHO und CH1 (Nummer 2) nur fir EtherNet/IP-Kommunikation mit einer SPS verwenden.

HINWEIS!

. Bei den Control Units BB1C5xx sind die beiden EtherNet/IP-Anschliisse auf der Vorderseite
nicht beschriftet. Details zur Position der EtherNet/IP-Anschliisse der BB1C5xx befinden sich
in der entsprechenden Hardware-Anleitung.
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EtherNet/IP-LEDs an der Control Unit BB1C1xx (bei den Control Units BB1C5xx sind die MS/SF bzw. die NS/
BF LEDs nicht sichtbar):

LED Farbe Status Bedeutung
MS/SF ® (Grin) AN Betriebsbereit flir EtherNet/IP Kommunikation
{6:— (Griin) Blinkend Standby (keine Konfiguration)
@ (Rot) AN Schwerwiegender Fehler
-@- (Rot) Blinkend Fehler
f:‘:f (Rot/Griin) | Blinkend Selbsttest
® (Aus) Aus Ausgeschaltet
NS/BF @ (Griin) AN Connected
N\, | /
-@- (Grin) Blinkend Keine Verbindung, aber giltige IP-Adresse
I
@ (Rot) AN Netzwerkkonflikt: Ein anderes Gerét im Netzwerk hat die
gleiche Netzwerkkonfiguration.
N\ | 7
-,,; (Rot) Blinkend Zeitliberschreitung der Verbindung
N\ | 7
—/’\— (Rot/Grtin) | Blinkend Selbsttest
@ (Aus) Aus Ausgeschaltet oder keine IP-Adresse
LINK (CHO & | @ (Griin) AN Ethernet-Verbindung ist verfugbar
CH1) ® (Aus) Aus Keine Ethernet-Verbindung verfligbar
éﬁT)(CHO & (Gelb) Blinkend Control Unit sendet oder empféngt Ethernet-Frames.
@ (Aus) Aus Control Unit sendet oder empféngt keine Ethernet-

Frames

Netzwerklbersicht
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Beispiel: Ein Netzwerk besteht aus Digitalkameras, weCat3D-Sensoren und einem PC mit der Software uni-
Vision. Ein anderes Netzwerk wird fiir die EtherNet/IP-Kommunikation mit der SPS und fir einen PC mit der
Software Studio 5000 Logix Designer verwendet.

IP-Adresse: 192.168.1.10
Subnetzmaske: 255.255.255.0
IP-Adresse: 192.168.100.250 .
Subnetzmaske: 255.255.255.0 I
[d

—

IP-Adressbereich: 192.168.100.248 -
192.168.100.252
Subnetzmaske: 255.255.255.0

SPS

IP-Adresse: 192.168.100.248
Subnetzmaske: 255.255.255.0

IP-Adresse: 192.168.1.50

Subnetzmaske: 255.255.255.0
Software uniVision

fiir Windows

Studio 5000 Logix Designer

IP-Adresse: 192.168.1.1
Subnetzmaske: 255.255.255.0

|P-Adresse: 192.168.100.10
Subnetzmaske: 255.255.255.0

Software VisionApp 360 7



4. Eingangs- und Ausgangsdaten

In der SPS-Ansicht stehen folgende Ein- und Ausgangsdaten zur Verfligung:
+ Control Unit
— Eingénge (Geréat an SPS)
« 2 Byte: Status
» FUr jede uniVision-Anwendung
— Eingénge (Gerét an SPS)
* 2 Byte: Status
* x Byte: Benutzerdefinierte Prozessdaten

— Ausgénge (SPS an Gerat)
* 4 Byte: Befehle
* x Byte: Benutzerdefinierte Prozessdaten

HINWEIS!

. Die GrdéBe der benutzerdefinierten Ein- und Ausgangsdaten hangt von der Konfigurations-
datei ab. Einzelheiten zu den Konfigurationsdateien finden Sie im Anhang des Handbuchs
(siehe Abschnitt ,10. Anhénge*“ auf Seite 78).

Beispiel: Das folgende Beispiel zeigt die Konfiguration auf der Control Unit flr eine uniVision-Anwendung
(RTE_Config_C001.tgz) mit 66 Byte Eingang und 32 Byte Ausgang.

| FLE EDIT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP
S R O —

“ | Pah fp ETOP-aV2 165,110

[ b Nocdts

1521681

ERCINE]

8 Eingangs- und Ausgangsdaten
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4.1 Status

Jedes uniVision-Gerat sendet eine Statusinformation mit einer Grée von zwei Byte an die SPS. Die folgen-
den Statusbits sind fir jedes uniVision-Gerat gliltig. Nicht verwendete Bits werden auf ,false” gesetzt.

Control Unit
Name Datentyp | Bit Beschreibung
Operation ready Bool 0 Steht auf true, wenn die Control Unit betriebsbereit ist.

uniVision-Anwendung

Name Datentyp | Bit Beschreibung
Operation ready Bool 0 Steht auf true, wenn die uniVision-Anwendung betriebsbereit ist.
Mégliche Griinde dafir, dass die Anwendung nicht betriebsbereit
ist:
» Control Unit bootet und uniVision-Startprojekt ist nicht vollstan-
dig geladen

« Die uniVision-Anwendung |adt derzeit ein anderes Projekt

» Keine Netzwerkverbindung zwischen dem Aufnahmegerét
(z. B. Digitalkamera) und der Control Unit

» Die Stromversorgung des Aufnahmegeréts (z. B.
Digitalkamera) ist ausgeschaltet

« Die uniVision-Anwendung kann keine Verbindung mit dem
Aufnahmegerat herstellen, weil eine offene Verbindung von
einer anderen uniVision-Anwendung besteht

» Im uniVision-Projekt ist kein Aufnahmegeréat ausgewéhlt

Toggle Bool 1 Andert sich jedes Mal, wenn eine Datenauswertung abgeschlos-

sen ist. Kann verwendet werden, um nach neuen Messergebnis-
sen zu suchen.

Verarbeitung Bool 2 Steht auf true, wenn die uniVision-Anwendung Daten auswertet.
Command Bool 8 Ist ein Echosignal des Befehlsignals, das dazu dient, den Emp-
Acknowledge fang des Befehls zu Uberprifen.
Command Ready Bool 4 Steht auf true, wenn die uniVision-Anwendung bereit ist, Befehle
zu empfangen.
HINWEIS!

werden, wenn das Command Ready Signal aktiv ist. Vor
dem Senden von Befehlen muss somit der Zustand des
Command Ready Signals geprift werden.

. Befehle an uniVision-Gerate dirfen nur geschickt

Command Error Bool 5 Steht auf true, wenn ein Fehler im Befehl enthalten war.
Maogliche Ursachen flr Befehlsfehler:
» Es werden mehrere Befehle gleichzeitig gesendet

» Der Befehlsparameter enthélt einen ungiltigen Eintrag

» Der Befehl ,Load project” kann nicht ausgefiihrt werden, weil
das Projekt nicht verfugbar ist

Software VisionApp 360 9



Beispiel: Das folgende Beispiel zeigt die Statusbits einer uniVision-Anwendung in Studio 5000 Logix Designer.

B Logh Designer - PLC In Manual EthemetIPACD [1765-L15ERM-86153211]
[ FIE DT VEW SARCH LOGIC COMMUMCATONS TOOLS WINDOW HEWP
vemlslxaoloel s slkkine

HiGle GG

Path A8 ETHEP-11192.165.1.10 L T | AF O O 4

RGO A B TierCouer uiOupu Corpure Compuaiah TovaTogeal FIeNes FISHT Seqvencer Progam Conol FouBresk Speckl Wl Trgororety Advanced el

£ o rorces b Nocdss a

T ComrollerpLC
& ControlerTags controluntDatai2l0 Operation Ready | A
Controller Fault Handler -
Pouer-Up Handler
PR convountiDaaz 1 Togge 5t
4 N
4 & MainProgram
 Parsmetasand Loca Togs conteunioaz2 pracessng
© Msinfoutine
Unschedued
4 Moten Goups conronti otz [rnpr—
Ungrouped Axes
b honee
T Logical Model ‘controlunit Data[2]4 Command_Ready
4 210 Confguation i
4o
© 0 es-LiseR 18 pLC contonti s comman o
4 Embeded /O
o [1] Embedded Discrete JO
Ecpansion 0,0 Medoles
4 s Ether
© LM BB RLC
W 5B1C contolunit
P e . .
Progom  MaiProgem
Namberof Rungs &
(@ 06ros | 0Wanings | @ Thesages | £
oin ontine vien conceonier. . S
eorprece - o crror (o), 0 weraina(s)
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4.2 Befehle

wenglor

Befehle (z. B. Trigger-Befehl) werden von der SPS an die uniVision-Anwendung gesendet. Insgesamt beste-

hen die Befehle aus vier Byte — unterteilt in das erste Bytepaar fiir den Befehl und das zweite Bytepaar fiir

einen Befehlsparameter.
HINWEIS!
Befehle an uniVision-Geréate diirfen nur geschickt werden, wenn das Command Ready Signal aktiv
ist. Vor dem Senden von Befehlen muss somit der Zustand des Command Ready Signals geprift

werden.

Befehle fur uniVision-Anwendung (erstes Bytepaar)

Name Datentyp |Bit |Beschreibung
Reserviert Bool 0 Nicht belegt
Projekte laden | Bool 1 Wenn der Wert von FALSE auf TRUE geéndert wird, 1adt die uniVision-
Anwendung das Projekt, das durch den Befehlsparameter 0 definiert
wurde.
HINWEIS!
Damit Projekte Uber EtherNet/IP geladen werden
kénnen, missen alle Projekte im folgenden Format
gespeichert sein: ,xxx_testproject.u_p“ (x = eine belie-
. bige ganze Zahl von 0 bis 9). Es kdnnen maximal 255
Projekte fur alle Applikationen zusammen verwendet
werden. Die Projektnummern kénnen zwischen 1 und
255 eingestellt werden. Jedes uniVision-Projektfeld
bendtigt eine eindeutige Nummer.
Reserviert Bool 2 Nicht belegt
Trigger Bool 8 Wird der Wert von FALSE auf TRUE geandert, sendet die uniVision-
Anwendung einen Triggerbefehl an das Aufnahmegerét (z.B. Digitalka-
mera).
HINWEIS!
Die Triggerquelle des Aufnahmegerats muss auf
Software eingestellt sein, um eine Ansteuerung tber
. EtherNet/IP zu erméglichen. Bei Digitalkameras
muss hierfir der Triggerselektor "Belichtung Start"
ausgewahlt sein und fiir 2D-/3D-Profilsensoren der
Triggerselektor "Zeilenstart".
Aufnahme Bool 4 Wenn der Wert von FALSE auf TRUE geéndert wird, startet oder

stoppt die uniVision-Anwendung die Aufnahme — je nach Befehlspara-
meter.
» Befehlsparameter 0: Wert 0 — Stoppt die Aufnahme

» Befehlsparameter 0: Wert 1 — Startet die Aufnahme

HINWEIS!

Nur bei einer aktiven Aufnahme ist das Gerat bereit,
. Triggersignale zu empfangen. Nach dem Systemstart

oder nach dem Laden eines Projekts wird die Aufnah-

me automatisch gestartet.

Software VisionApp 360
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Befehlsparameter fir uniVision-Anwendung (zweites Bytepaar)

Parameter 0 Byte 3 Niederwertiges Byte des Befehlsparameters
Parameter 1 Byte 4 Hoéherwertiges Byte des Befehlsparameters

Beispiel: Das folgende Beispiel zeigt die Befehlsbits einer uniVision-Anwendung in Studio 5000 Logix Desig-
ner.

¢ - u - e

{FIE 7 VEW SEARCH L0GIC COMMUNCGATIONS TOOIS WINDOW HELP
fnemlelvmalo e V] sl bt iG] G0

e

A7 pan soEnepus2 8,010 R & B H e AR 0O »
remem 1 oo ».|rosas a 4 » Fovorites AGEOr A B TerCouer WpulOuu Compare Compuielish oveLegieal Fieline SN Seausncer Program Cortol ForBrest Spacal W Trganonety Advancediia

4 ContralirPLC
& ControllerTags. Loaa profct
Controller Faut Handier

contouroDaaplt | A

uuuuuuuuuu

4Tk Tigger_Commana contiounit o D3
453 MainTask

4 ) Meinrogram

 Parameters and Local Tags Acauistion
& MainRoutine

Unscheduled

Moion o Sice puantr Low
Unirouped fves S ontanra et
DI e g
T Logia Mode
/0 Contigur
Prep

[0 1769-L1BERM-BB1B PLC
4 Erbesied 0
# DjEmbedieddsaee 10
xpanion!0, 0 Modues
4 $5 Ethemet
St —
W BBIC controlunit

Log
_ fcompiese -~ 0 error(s), 0 varntna(s)
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4.3 Befehle und Status

Fir jeden Befehl, der von der SPS an die uniVision-Anwendung gesendet wird, wird Uiber die Statusbits eine
Antwort von der uniVision-Anwendung an die SPS zuriickgesendet.

HINWEIS!

|1| Befehle an uniVision-Geréate diirfen nur geschickt werden, wenn das Command Ready Signal aktiv
ist. Vor dem Senden von Befehlen muss somit der Zustand des Command Ready Signals geprift
werden.

4.3.1 Allgemeines Befehls- und Statusverhalten
Das folgende Beispiel flir einen Befehl und seine Statusbits gilt fiir alle Arten von Befehlen.

ler Tags - PLC(controller) B MainProgram - MainRoutine* 40 Program Parameters and Local Tags - MainProgram [ RIS rRE R R Lt

Run 5 Log~ [logong Stopped  [Ferodie 10ms Copure: [ | o1
and 7 Projec_Load _ Fretag, 2. Oklober 2020 e
Fl2
WiainProgram. Command_Ackno wiedge | | | —
T -
[WisinProgram.Command_Ready 7 —
&
1
-

07:25:52.024 07:36:53.804 07:36:54624 07:36:55.424 07:36:57.02¢
| — [ — - | —— —T— —— [ — - — |




Erklarung:
» Der Befehl (z. B. der Befehl ,Load project“) wird von der SPS an die uniVision-Anwendung gesendet.
+ Die uniVision-Anwendung antwortet nach Empfang des Befehls mit den Statusbits:

— Das Befehlsbestatigungssignal wechselt von FALSE auf TRUE (Echosignal des Befehls)

— Das Befehlsbereitschaftssignal wechselt von TRUE auf FALSE

cr Tags - PLC(controller] B MainProgram - MainRouting* 4 Program Parametersand localTags - MainProgram [MPRTSRORTSwmEY __ ~]

Run Log~ [ogging Stopped  [Periodic 10ms Capture: [1 of 1
Waerograr Cancand q Fropct Load__Frefay, 2 Okiober 2020 07:36:59.02¢
o, nwe 3144
Gommand_ 1
g
[#iainProgram Gommand_Ready h
g
n?ss il 073653358 073653373 st i 073653421
[ —" -]

» Wenn der Befehl, der von der SPS an die uniVision-Anwendung gesendet wurde, entfernt wird, schaltet
auch das Befehlsbestatigungssignal wieder von TRUE auf FALSE (Echosignal des Befehls).

e Tags - PLC(controlleq) | MainProgram - MainRoutine® 4 Program Parameters snd Local Tags - MainProgran [ PRPIR T RPN

Run Log - [[ogging Stopped _ [Perodic 10ms Capture: o1
7 Project Load  Fretag, 2. Oktober 2020 073659.024
g, orasssus  E—
WainProgram Command_Acknowledge|1 9
:
WainProgram Command_Ready. 1
0
o
1
n736 56.283 07:36:56.298 T s 07:36:56.345
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» Wenn die Ausfiihrung des Befehls beendet ist, wechselt die Befehlsbereitschaft wieder von FALSE auf
TRUE und die uniVision-Anwendung ist bereit, einen neuen Befehl zu empfangen.

g5 - PLC{controller) Bl MainProgram - MainRoutine® 4 Program Parameters and LocalTags - MainProgram || MNP

Run E Log-

Errad [Periodic 10ms Capture: D o1

[WiainProgram. Command

Project Load  Fretag, 2. Oktober 2020 07:36:59.024

[iainProgram. Command_Acknowiedge |

—

[WiainProgram Command_Ready

—1

07:36:53.949
[— - | ——r

07:36:53.904 07:36:53919 07:36:53.934,
E T | =1 T —=




4.3.2 Befehl ,Trigger

Wenn ein Triggerbefehl von der SPS an die uniVision-Anwendung gesendet wird, leitet die Anwendung den
Triggerbefehl an das Aufnahmegerét (z. B. Digitalkamera) weiter. Das Aufnahmegerat nimmt ein Bild oder ein
Profil auf.

HINWEIS!

Befehle an uniVision-Geréate diirfen nur geschickt werden, wenn das Command Ready Signal aktiv
ist. Vor dem Senden von Befehlen muss somit der Zustand des Command Ready Signals gepruft
werden.

4 Controller Tags - PLC(controller) B MainProgram - MainRoutine 4 Program Parameters and Local Tags - MainProgram [SIRIERELEEEgNNY

Log- [oggng Stopped  [Peiodc Tms Copure: [1 | of1

Trigger__Freta, 2 OWiober 2020 ]  orsasra

WainProgram Trigger_Command

[
074821267

[ 24

0
0
1
0
0
1

MainProgram Operation_Ready

El
1
2
1
2

]
ST
1
2
1
2
1

07:53:56.616 07:53:57.416
| [—— | —

07:53:54216 07:5355.816
ET] >

| =1 —T— L

07:5353.416
e |

Wenn die uniVision-Anwendung den Triggerbefehl empfangt, wechselt das Befehlsbestatigungssignal von
FALSE auf TRUE und das Befehlsbereitschaftssignal wechselt von TRUE auf FALSE.

Sobald das Aufnahmegerat den Empfang des Triggerbefehls bestétigt hat, wechselt das Signal fur die
Befehlsbereitschaft wieder von FALSE auf TRUE.

HINWEIS!
|1| Im Screenshot ist das Befehlsbereitschaftssignal nicht sichtbar, da die Abtastrate der SPS
nicht schnell genug ist.

Dann erfolgt die Datenaufzeichnung (z. B. Bild- oder Profilerfassung) und die Daten werden Uber das
Netzwerk an die Control Unit gesendet.

Solange die uniVision-Anwendung die Daten auswertet (z. B. Bild oder Profil), ist das Verarbeitungssignal
TRUE.

Sobald die Auswertung abgeschlossen ist, wechselt das Verarbeitungssignal von TRUE auf FALSE, das
Toggle-Bit wechselt und alle benutzerdefinierten Prozessdaten stehen zur Verfligung.
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@ Controlier Tags -PLCicontr.. % [ MainProgram - MainRoutine 4 Program Parameters and Local Tags - MainProgram [k TR g

Run E E Log+ [[ogging Stopped  [Periodic 1ms Copture: [1 | o1

Troger _Frofag 2 Okiober 2020 ] orsasiete

[WiainProgram Trigger_Command

07:48:21.247

[WiainProgram Command_Acknowiedge|

[

0

7
I Ready

0

0

7

[WainProgramProcessing

HainProgram Toggle_Bit

WiainProgram Operation_Ready

07.53:54.56T 07:53:54.637
] CEr = |

07:53:54.209 53:5¢ 075354423 07:53:54.500
" —— j—

[ 1 el 1 -]

HINWEIS!

» Nach dem Starten der Control Unit oder nach dem Laden eines Projektes Uber
EtherNet/IP kann ein Befehl (z. B. Triggerbefehl) gesendet werden, sobald das
Befehlsbereitschaftssignal von FALSE auf TRUE gewechselt ist.

» Verwenden Sie das Toggle-Bit aus dem Status, um festzustellen, ob die Ergebnisse, die
|1| zum Triggersignal gehéren, bereits verfigbar sind.
Statussignale der uniVision-Anwendung gelten oft sehr kurz, da beispielsweise die
Datenauswertung je nach GréBe des Projektes sehr schnell erfolgt. Um z. B. noch alle
Verarbeitungssignale an der Steuerung zu empfangen, darf die EtherNet/IP-Zykluszeit
nur halb so lang sein wie die Prozesszeit des Befehls. Es wird empfohlen, eine EtherNet/
IP-Zykluszeit von maximal 1 ms zu verwenden.



4.3.3 Befehl Projekt Laden

Wenn der Befehl Projekt Laden von der SPS an die uniVision-Anwendung gesendet wird, 1&dt die uniVision-
Anwendung das Projekt, das durch den Befehlsparameter 0 definiert wird. Die Nummer, die im Projektnamen
verwendet wird, muss Uber den Befehlsparameter gesendet werden.

HINWEIS!

Damit Projekte Uber EtherNet/IP geladen werden kénnen, missen alle Projekte im folgenden

Format gespeichert sein: ,xxx_testproject.u_p“ (x = eine beliebige ganze Zahl von 0 bis 9).
Ii' Zum Beispiel 002_MyProject.u_p

Es kédnnen maximal 255 Projekte fur alle Applikationen zusammen geladen werden. Die
Projektnummern kénnen zwischen 1 und 255 eingestellt werden. Jedes uniVision-Projektfeld
bendtigt eine eindeutige Nummer.

HINWEIS!

|1| Befehle an uniVision-Geréate diirfen nur geschickt werden, wenn das Command Ready Sig-
nal aktiv ist. Vor dem Senden von Befehlen muss somit der Zustand des Command Ready
Signals gepriift werden.

T L ! frend - Project_Load

[ogging Stopped  [Peodc Tms Coptur: [1 | of 1

[ Froject Load _Froftag, 2 OMober 2020 ] 08:02:43141

_Low

3

\WainProgram Load_Project

\MainProgram Command_A cknowledge

0
[
3
0

\HainProgram Command_Ready

\MainProgram Command_Error

08:02:37.000
-

08:02:38.200 08:02:39.400 08:02:40600
[ EE] —T— | —

08:02:41.800 08:02:43.000
1 L 1 =1 1 |- | —
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» Der Befehlsparameter 0 muss entsprechend der Nummer im Namen der Projektdatei definiert werden.

Log~ ogong Stopped _ [Perodic Tms Copture: [1 | of 1
[ViainProgram Parameter_Low gl Projecl Load _Freftag, 2 OKlober 2020 ] 03:02:43.141
0fy 1
ifainProgram Load_Project i =
[ 0 =
Command_ 1
o 1
[iainProgram Command Ready |1 0
alo
i fainProgram. Command_Error i
o
1
0
1
1
08:02:39.487 08:02:40.030 18:02:40.573 08:0241.118 08:02:41.659 08:02:42202
[ — [ — - =1 —T—  —— [ ——  —

* Wenn der Befehl Projekt Laden von der uniVision-Anwendung empfangen wird, wechselt das
Befehlsbestatigungssignal von FALSE auf TRUE und das Befehlsbereitschaftssignal wechselt von TRUE

auf FALSE.

» Wenn das Projekt erfolgreich geladen wurde, wechselt das Befehlsbereitschaftssignal von FALSE auf

TRUE.

» Nach dem Entfernen des Befehlssignals Projekt laden wechselt das Befehlsbestétigungssignal ebenfalls
von TRUE auf FALSE.

]

HINWEIS!

» Das Projekt ist vollsténdig geladen, wenn die Befehlsbereitschaft wieder auf TRUE
wechselt und kein Befehlsfehler aufgetreten ist. Danach kann der nachste Befehl (z. B.
Triggerbefehl) direkt an die uniVision-Anwendung gesendet werden.

» Fir weitere Details kann die Projektnummer auch als Prozessdaten von der Control Unit
an die SPS gesendet werden. Prozessdaten werden aufgrund des Triggersignals bei
jeder Datenauswertung aktualisiert (weitere Informationen finden Sie im Abschnitt “4.4
Benutzerdefinierte Prozessdaten”, starting from 21).



4.3.4 Befehl Aufnahme Starten/Stoppen

Wenn ein Befehl Aufnahme starten oder stoppen gesendet wird, ist die uniVision-Anwendung bereit bzw. nicht
langer bereit, Triggersignale zu empfangen. Abhangig vom Befehlsparameter kann die Aufnahme gestartet
oder gestoppt werden. Die Triggersignale kénnen hierfiir intern vom Gerét selbst erzeugt werden oder Uber
eine externe Schnittstelle (z. B. digitale Eingénge oder EtherNet/IP) generiert werden:

» Befehlsparameter 0: Wert 0 — Stoppt die Aufnahme

» Befehlsparameter 0: Wert 1 — Startet die Aufnahme

=

HINWEIS!

Nur bei einer aktiven Aufnahme ist das Gerat bereit, Triggersignale zu empfangen. Nach
dem Systemstart oder nach dem Laden eines Projekts wird die Aufnahme automatisch
gestartet.

HINWEIS!

Befehle an uniVision-Geréate durfen nur geschickt werden, wenn das Command Ready Sig-
nal aktiv ist. Vor dem Senden von Befehlen muss somit der Zustand des Command Ready
Signals geprtift werden.

Run

Log - [ogging Stopped  [Periodic Tms Coptur: [1 | of 1

\WiainProgram Parameter_Low

[ Acquisiton _Frettag, 2 OKiober 2020 ]

\WainProgram Acquistion

\WainProgram Command_Acknowicdge|

\WiainProgram Command_Ready

BN BN ES S BT

08:1207

08:12:H
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# Controller Tags - PLc(controller) B MainProgram - MainRoutine @ Program Parameters and Local Tags - MainProgram [l RRr Y E S
Eors Log~ [fogging Siopped  Periodc Tms Copture: [1 | of1

[ Acquisiion __Frefag, 2 Okiober 2020 ] 081212

[WainProgram Parameter_Low

[WainProgram Acquisiion

Command_J

[WainProgram Command_Ready

08:12.07 08:12:
= — [—r -

08

Der Wert des Befehlsparameters 0 muss auf 0 oder 1 gesetzt werden — je nachdem, ob die Aufnahme
gestartet oder gestoppt werden soll.

Wenn der Befehl Aufnahmestart oder -stopp von der uniVision-Anwendung empfangen wird, wechselt das
Befehlsbestatigungssignal von FALSE auf TRUE und das Befehlsbereitschaftssignal wechselt von TRUE
auf FALSE.

Wenn die Aufnahme erfolgreich gestartet oder gestoppt wurde, wechselt das Betriebsbereitschaftssignal
von FALSE auf TRUE.

Nach Entfernen des Befehlssignals Aufnahmestart oder -stopp wechselt das Befehlsbestétigungssignal
ebenfalls von TRUE auf FALSE.

4.4 Benutzerdefinierte Prozessdaten

Benutzerdefinierte Prozessdaten werden im uniVision-Projekt konfiguriert. Prozessdaten kénnen vom Gerat
an die SPS und von der SPS an das Geréat gesendet werden. Genauere Informationen finden Sie in den Ein-
stellungen der Control Unit (siehe Abschnitt ,,5.3 Geréat Industrial Ethernet” auf Seite 24).

HINWEIS!

Ii' Im Vergleich zu Befehlen und Statusdaten, die standig aktualisiert werden, werden Pro-
zessdaten nur dann ausgewertet und gesendet, wenn Daten (z. B. Bild oder Profil) aufgrund
eines Triggersignals ausgefuhrt werden.



5. Einstellungen der Control Unit
5.1 Installation der Konfigurationsdateien

Die Control Unit unterstiitzt mehrere feste Konfigurationslayouts fir die EtherNet/IP-Kommunikation. Eine
ausfuhrliche Liste der verflgbaren Konfigurationsdateien finden Sie im Anhang (siehe Abschnitt ,10. Anhange*
auf Seite 78). Die Standardkonfiguration der Control Unit funktioniert fiir Profinet. Daher muss eine geeigne-
te EtherNet/IP-Konfiguration installiert werden, um tber EtherNet/IP kommunizieren zu kénnen.

HINWEIS!

Die EtherNet/IP-Kommunikation wird flr die Control Units BB1C1xx ab der Firmware-Version
. 2.3.0 unterstutzt. Die Control Units BB1C5xx werden ab der Firmware 2.6.1 unterstitzt.

Nach einem Firmware-Update der Control Unit wird die Konfigurationsdatei automatisch auf

die Standardkonfiguration zurlickgesetzt. Somit ist nach einer Firmware-Installation auf der

Control Unit das erneute Installieren der entsprechenden Konfigurationsdatei notwendig.

Vorgehensweise zur Installation einer EtherNet/IP-Konfiguration auf der Control Unit:
1. Geeignete Konfigurationsdatei auswéhlen (siehe Abschnitt ,10. Anh&nge* auf Seite 78)
2. Konfigurationsdatei von der wenglor-Website herunterladen
3. tgz-Konfigurationsdatei in den Firmware-Ordner der Control Unit kopieren
a. Uber USB-Stick und durch Kopieren der Datei auf der Control Unit nach /media/card/firmware

‘-— firmware - File Manager
File Edit View Go Help

G o @2 | iy | B /mediascardiinmwares

DEVICES — N —
(L) File System

_Firmware_Control RTE_Config.log  RTE_Config_C001

i 175 B e unit_2.3.0 92 tgz

23 GEB Volume
PLACES
G user
&5 Desktop
Trash
3 projects

i firmware

b. Uber FTP-Ubertragung in den Firmware-Ordner der Control Unit.

HINWEIS!

. Fir die FTP-Ubertragung wird eine Netzwerkverbindung vom Windows-PC zur Control Unit
benétigt. Offnen Sie dann den Dateimanager und geben Sie folgendes ein: ftp:/ + IP-Adres-
se der Control Unit.
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Beispiel mit der Standard-IP-Adresse der Control Unit: ftp:/192.168.100.252
Zugangsdaten:
» Benutzername: ftpuser

» Passwort: ftpvision

32,168.100.252 » firmware w O

nware_ControlUnit_2.3.0.tgz RTE_Config.log D RTE_Config_C001.tgz

4. Fuhren Sie einen Neustart der Control Unit durch, um die Konfigurationsdatei zu installieren (tiber Meni ->
Neustart).

Die Control Unit wird neu gestartet und installiert die Konfigurationsdatei. Nach erfolgreicher Installation wird
am Anfang des Dateinamens der Konfigurationsdatei ein Unterstrich hinzugeflgt.

firmware - File Manager

File Edit View Go Help

Go < —//g§ c@l,'med\alcardmrmwaref

DEVICES —
[ File System ﬁ ﬁ
1 _Firmware_Contral RTE_Config.log _RTE_Config_C00
(= 175 GB Volume Unit_2.3.0.tgz 1tgz
., 23 GB Volume
PLACES
'éi\ﬁ user
Desktop
HINWEIS!
Offnen Sie die Datei RTE_Config.log, um die aktuell installierte Konfiguration zu tberprifen.

RTE_Config.log

File Edit Search Options Help
12020-10-01 16:09:22
2 RTE 1dinstalled configuration: /media/card/firmware/RTE_Config_Ce0l.tgz
2 Protocol: EtherNet/IP
4
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5.2 Konfiguration der uniVision-Anwendungen und -Projekte

Um eine Kommunikation zwischen der uniVision-Anwendung und der SPS zu erméglichen, sind folgende

Schritte erforderlich:

* Netzwerkkonfiguration der Control Unit fiir LAN1 und LAN2 einrichten
» Aufnahmegeréte (z. B. Digitalkameras) zur Control Unit hinzufligen

« uniVision-Anwendungen erstellen

« uniVision-Projekte erstellen und speichern

« Startverhalten fir uniVision-Anwendungen konfigurieren

HINWEIS!

zu uniVision.

5.3 Gerat Industrial Ethernet

Flgen Sie ,Gerat Industrial Ethernet“ aus der Toolbox zum Projektnavigator hinzu, um die benutzerdefinierten
Ein- und Ausgangsdaten zu konfigurieren.

O wnivision [ 1up1°
Datei Konten Einstellungen _Ansicht _Hilfe

Ausfuhrliche Informationen Uber alle aufgefihrten Schritte finden Sie im Softwarehandbuch

Pro# B © - © ®zumuvemodus wechsein

Projektbaum

 Modul Appikaion
1 wecacser

Ll Modul Punktewolke Messen
%) Modul Tabellenkalkulation
8. Gerat industral Ethemet

A wodu hinzutagen

Elgenschaft Wert
Prpzesszeitfus] o
Modulstatus o

Feherbehandiung Wertersetzung

HINWEIS!

& 8 8

| Werkzeugleiste: 5 x

BB Mol Punkcewolke Mustervergleich
[l Modul Punktewolke Filter

4 Modul Punktewolke Region

|- Modul Punktewolke Koordinatensystem

4.Schritt: Datenausgabe

£, GeratIndustrial Ethernet
0 »

Im Vergleich zu Befehlen und Statusdaten, die sténdig aktualisiert werden, werden Pro-

zessdaten nur dann ausgewertet und gesendet, wenn Daten (z. B. Bild oder Profil) aufgrund
eines Triggersignals ausgefuhrt werden.
Das Hinzufligen des Industrial Ethernet Gerats ist nur méglich, wenn eine uniVision-Anwen-

dung und ein echtes Aufnahmegerat angeschlossen sind. Gerat Industrial Ethernet kann in
Offline-Projekten nicht hinzugefligt werden.
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Eigenschaften

wenglor

Eigenschaft Beschreibung
Prozesszeit [us] Dauer in ps fur die Verarbeitung des Moduls
Modulstatus Zeigt den Status des Moduls an:

» 0: No Error

» Wert ungleich 0: Fehler (Details zum Fehlercode finden Sie im Softwarehandbuch
zu uniVision)

Fehlerbehandlung | Wenn sich Prozessdaten im Fehlerzustand befinden, werden sie durch einen benutzer-

definierten Ersatzwert ersetzt.

HINWEIS!

Wenn ein uniVision-Projekt geladen wird, das nicht zur aktuellen Konfiguration der Control
. Unit passt, zeigt der Modulstatus 1111 (Modulkonfigurationsfehler) die Diskrepanz im In-
dustrial Ethernet-Gerat an. Léschen Sie Industrial Ethernet und fligen Sie es erneut aus der

Toolbox hinzu, um das Problem zu I&sen.

5.3.1 Gerat an SPS

Es erscheint eine Liste aller verfigbaren Prozessdaten (uniVision-Projektergebnisse), die von der Konfigurati-

on der Control Unit abh&ngig ist.

Projektbaum

x

v Modul Applikation
wecat3d-1

[ulu) Modul Punktewolke Messen
[#] Modul Tabellenkalkulation

v ...% Gerat Industrial Ethernet
e

Cerat an SPS
5PS an Gerat
Fehferbehandiung

;&\ Modul hinzufiigen

Eigenschaft Wert
v Wert #1 FALSE
Adressversatz 4.0
Datentyp BOOL
Wert #2 FALSE
Wert #3 FALSE
Wert #4 FALSE
Wert #5 FALSE
Wert #6 FALSE

Software VisionApp 360
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Eigenschaft

Beschreibung

Wert

Zeigt das Ergebnis der Prozessdaten (uniVision-Projektergebnis).

Datenwert

Der Ausgangswert kann manuell auf einen bestimmten Wert gesetzt oder mit einem

beliebigen Ergebnis des Projekts verknlipft werden.

lulul Modul Punktewolke Messen
[} Modul Tabellenkalkulation

v £, Gerat Industrial Ethernet
Gerat an sPs
SPS an Gerat
Fehlerbehandiung

A\ Modul hinzufagen

Eigenschaft wert a

v wert #1 TRUE

m Ausgangs-Abstand [Einheit] [

Adressversatz 40

Datentyp 200L
Wert #2 FALSE
Wert #3 FALSE
Wert #4 FALSE
Wert #5 FALSE
Wert #6 FALSE
Wert #7 FALSE
Wert #8 FALSE
Wert #9 FALSE
Wert#10 FALSE
Wert#11 FALSE
Wert #12 FALSE
Wert#13 FALSE
Wert #14 FALSE

D Datenwert x

@ verknupfter Wert O Manueller Wert

~ Modul Applikation
Prozesszeit letzter Lauf [us]
Modulstatus letzter Lauf
Ausfahrzahler
Freier Speicher [kg]
Dateiname
Projektversion
Toggle-git
wecatzd-1

~ lulul Modul Punktewolke Messen
Prozesszeit [us]
Modulstatus
~ Menge
Linie finden
v Distanz messen
‘Ausgangs-Abstand [Einheit]
Ausgangs-Geometrie
[3 Modul Tabellenkalkulation

Abbrechen| [Zuriicksetzen

HINWEIS!
. » Benutzen Sie BOOL, um True/False-Ergebnisse zu senden oder zu emp-

fangen (z. B. Toggle-Bit).

* Benutzen Sie REAL, um Zahlen mit Nachkommastellen zu senden oder
zu empfangen (z. B. x-Wert eines ermittelten Punktes).

Benutzen Sie DINT, um Zahlen ohne Nachkommastellen zu senden oder

zu empfangen (z. B. Pixel-Zahlwert des Modul-Thresholds).

gen (z. B. ein Codeergebnis).

Die Verknipfung der Ergebnisse mit den verschiedenen Datentypen funktio-

niert folgendermaBen:
+ BOOL (Ausgang)

Benutzen Sie CHAR, um Textinformationen zu senden oder zu empfan-

— BOOL-Ergebnis verknipfen: Gibt je nach Wert von bool true oder

false aus

— DINT- oder REAL-Ergebnis verknipfen: Gibt true aus, wenn der aktu-

elle Wert innerhalb der Thresholds liegt (zwischen minimalem und
maximalem Threshold) und false, wenn der aktuelle Wert auBerhalb

der Toleranz liegt (niedriger als der minimale oder héher als der maxi-

male Threshold)

— CHAR verknupfen: Gibt true aus, wenn der Text nicht leer ist, und

false, wenn der Text leer ist.




wenglor

Datenwert . » DINT (Ausgang)

— BOOL-Ergebnis verknupfen: Gibt 0 fur den Bool-Wert false und 1 fir
den Bool-Wert true aus.

— DINT verknupfen: Gibt den aktuellen DINT-Wert aus

— REAL verknlipfen: Gibt Zahl ohne Nachkommastellen aus (keine
Rundung!)

— CHAR verknupfen: Gibt die Zeichenzahl des Textes aus
* REAL (Ausgang)

— BOOL-Ergebnis verknupfen: Gibt 0 fur den Bool-Wert false und 1 fir
den Bool-Wert true aus.

— DINT oder REAL verknlpfen: Gibt Zahl mit Nachkommastellen aus
— CHAR verkniipfen: Gibt die Zeichenzahl des Textes aus
» CHAR (Ausgang)

— BOOL-Ergebnis verkniipfen: Gibt false aus, wenn der Bool-Wert false
ist, bzw. true, wenn der Bool-Wert true ist

— DINT oder REAL verkniipfen: Gibt die Zahl aus
— CHAR verknupfen: Gibt den Text aus
Adressversatz Zeigt den Adressversatz flr den Wert an

. HINWEIS!
Die Adressversétze helfen, die relevanten Bytes in der SPS zu identifizieren.

Datentyp Zeigt den Datentyp des Werts an
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5.3.2 SPS an Gerat

Es erscheint eine Liste aller verfligbaren Prozessdaten (uniVision-Projekteingaben), die von der Konfiguration
der Control Unit abhéngig ist.

Eigenschaft Beschreibung
Value Zeigt das Ergebnis des Werts (uniVision-Eingabewert)
Data Value Zeigt das Ergebnis des Werts (uniVision-Eingabewert)
HINWEIS!
. Prozessdaten von der SPS an die uniVision-Anwendung werden empfan-
gen, wenn in der uniVision-Anwendung aufgrund eines Triggersignals ein
Bild oder ein Profil ausgewertet wird.
Address Offset Zeigt den Adressversatz fiir den Wert an
. HINWEIS!
Die Adressversétze helfen, die relevanten Bytes in der SPS zu identifizieren.
Datentyp Zeigt den Datentyp des Werts an

5.3.3 Fehlerbehandlung
Wenn sich Prozessdaten im Fehlerzustand befinden, kann der Ersatzwert fiir jeden Datentyp ausgewéhlt

werden.

Eigenschaft

Beschreibung

Ersetze BOOL-
Typen durch

Wenn sich ein Bool-Typ, der im Gerat Industrial Ethernet verwendet wird, im Fehl-
erzustand befindet, wird er durch niederwertig oder hdherwertig ersetzt (Standard:
niederwertig).

Ersetze INT-Typen
durch

Wenn sich ein INT-Typ, der im Gerat Industrial Ethernet verwendet wird, im Fehlerzu-
stand befindet, wird er durch einen benutzerdefinierten INT-Wert ersetzt (Standard: 0).

Ersetze DOUBLE-
Typen durch

Wenn sich ein DOUBLE-Typ, der im Gerat Industrial Ethernet verwendet wird, im
Fehlerzustand befindet, wird er durch einen benutzerdefinierten DOUBLE-Wert ersetzt
(Standard: 0.0000.)

Ersetze STRING-
Typen durch

Wenn sich ein STRING-Typ, der im Gerét Industrial Ethernet verwendet wird, im Feh-
lerzustand befindet, wird er durch einen beliebigen benutzerdefinierten STRING-Wert
ersetzt (Standard: Error).
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6. EtherNet/IP-Netzwerkkonfiguration der Control Unit

Die EtherNet/IP-Schnittstelle an der Control Unit ist auf DHCP eingestellt. Verwenden Sie einen DHCP-Server
(z. B. BOOTP von Allen Bradley), um die Netzwerkeinstellungen der EtherNet/IP-Schnittstelle an der Control

Unit zuzuordnen:
1. Offnen Sie die Software BOOTP.

2. Wéhlen Sie den richtigen LAN-Adapter des PCs aus und klicken Sie auf OK.

Select Network Interface

Broadcom MetXireme Gigabit Ethernet

192.168.1.1

>
Please select a network interface:
Description | IF Address I
Intel(R) Gigabit CT Desktop Adapter Unknown
Intel(R) 82579LM Gigabit Network Connection 172.16.7.102

3. Klicken Sie auf ,Extras”> ,Netzwerkeinstellungen®, um die Netzwerkeinstellungen des PCs einzugeben.

[

5 let/IP= — o =
MNetwaork Settings *
File Tools H
addrey [ Defat
e Adapter. Broadcom Met<teme Gigabit Ethemet
Ethernet A ress Hostname
Server IP address: I‘I 3216811
Subnet | 255 . 285 . 285 . 00
Gateway: 1] 1] 1] ]
Prirnary il il o .0
Secondary 1] o . o0 .70
Ethernet A Beneta Iwenglm'com amel Description
Reset Defaults | (] 8 I Cancel |
Errors and warning: Relations
Unable to service DHCP request from 34:CO.FS:FF.DE:0Z | ’72 of 256 —‘

Alle Geréte mit aktivierten DHCP-Einstellungen, die mit dem LAN-Adapter verbunden sind, werden aufgelistet.

HINWEIS!

tifizieren.

Flgen Sie ein Gerat nach dem anderen hinzu, um es korrekt mit der MAC-Adresse zu iden-

Software VisionApp 360
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4. Wahlen Sie die Control Unit aus und klicken Sie auf ,Beziehung hinzufligen®.

EtherMet/IP Commissioner

File

Add Relation

Tools  Help

Dizcoverny History

- x

Clear Histary

| Ethernet Address [MAC]| Type | [hr:min:sec]| # | IP Address

| Hostname |

00:02:A2:5D:CE:53

DHCP 16:32:54

Entered Relations

Ethernet Address [MAC]l Type | IP Address Hosthname Description
< >
Errars and warning: Relations
(Unable to gervice DHCP request from 00:02:42:50:CE:53. | 1 of 256 —‘

5. Geben Sie IP-Adresse und Hostname der Control Unit ein und klicken Sie auf OK, um die Netzwerkkonfigu-

ration der Control Unit zuzuordnen.

EtherMet/IP Commissioner

File

Add Relation |

Tools  Help

Discaverny Histary

= X

Clear Histary |

Ethernet Address (M4
00:02:A2:5D:CE:53

Ethernet Address [MA

Mew Entry

Server [P Address: I] 92168.1.1
Client Address [MAC): |DD:D2:A2:SD:EE:53

Client IP &ddress: | 192 . 1688 . 1 . &0

Icontroluniﬂ
I—

Cancel |

Hostname:

[Drescription:

o]

I>;- +

scription

€

>

"Enors and warning:

Unable to service DHCP request from 00:02:4250:CE:53.

Relations
| ’71 of 256 —‘
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6. Um die Netzwerkeinstellungen flr den néachsten Start der Control Unit beizubehalten, wahlen Sie die Con-
trol Unit aus und klicken Sie auf ,BOOTP/DHCP deaktivieren*“.

00:02:A2:5D:CE:53

192.168.1.50

EtherMet/IP Commissioner S K
File Teols Help
Add Relation | Besmapiiiem Clear Hiztory |
Ethernet Address [MAC]| Type | [hr:min:sec]| # | IP Address | Hostname |
00:02:A2:5D:CE:53 DHCP 16:33:59 14
Delete Relation | Entered Relations  Enable BOOTP/DHCP|  Disable BOOTP/DHCP
Ethernet Address [MAC) | Type | IP Address Hostname Description

controlunit

>

"Errors and warning:

Unable to service DHCP request from 00:02:42.50:CE:53.

Relations
| ’71 of 256

-

HINWEIS!

Ist die Netzwerkkonfiguration der EtherNet/IP-Schnittstelle nicht mehr bekannt, so kann die
Netzwerkkonfiguration der EtherNet/IP-Schnittstelle zurlickgesetzt werden, indem die Firm-
ware der Control Unit neu installiert wird. AnschlieBend muss die Konfigurationsdatei neu

installiert werden (siehe Kapitel ,5.1 Installation der Konfigurationsdateien® auf Seite 22).
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7. SPS-Einstellungen an Allen-Bradley-SPS

Die EtherNet/IP-Integration wird mit einer Allen-Bradley SPS 1769-L18ERM BB1B mit Studio 5000 Logix
Designer V32 gezeigt. Hierbei werden folgende Netzwerkeinstellungen verwendet:
» PC mit Studio 5000 Logix Designer V32: 192.168.1.1

+ SPS:192.168.1.10
+ Control Unit (EtherNet/IP-Schnittstelle): 192.168.1.50

Auf SPS-Seite missen folgende Einstellungen vorgenommen werden.

HINWEIS!

Wenn méglich, verwenden Sie die EDS-Datei, um die Control Unit zu integrieren. Bei einigen
. alten Allen-Bradley SPS werden EDS-Dateien nicht unterstitzt. Folglich muss die Control

Unit als generisches Gerét integriert werden (siehe Abschnitt 7.5 Control Unit ohne EDS-

Datei integrieren” auf Seite 42).

7.1 EDS-Datei

Die EDS-Datei steht auf der wenglor-Website im Download-Bereich der Control Unit zur Verfligung. Laden Sie
die EDS-Datei herunter, entpacken Sie die Datei und installieren Sie diese auf der SPS.

HINWEIS!
. Entpacken Sie die Datei bitte nach dem Download, bevor Sie diese auf der Allen-Bradley
SPS installieren.

In der Software Studio 5000 Logix Designer wird die EDS-Datei tiber ,TOOLS" ,EDS Hardware Installation
Tool" hinzugeflgt.
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Der EDS-Assistent startet.

Rockwell Automation's EDS Wizard X

Welcome to Rockwell Automation's EDS
Wizard

The EDS Wizard allows you ta:
- register EDS-based devices.

| -unregister a device
- change the graphic images associated with a device.
- -create an EDS file from an unknown device.

- upload EDS filefs) stored in a device.

To continue click Next

Waébhlen Sie ,EDS-Datei(en) registrieren.

Rockwell Automation's EDS Wizard X

Options
What task do you want to complete?

* Register an EDS fils(s).
This option will add a device(s)to our database.

= Unregister a device.
ﬁ This option will remove a device that has been registered by an EDS file from
our database.

" Create an EDSfile.
This option creates a new EDS file that allows our software to recognize your
device.

= £ Upload EDS filels] from the device.
This option uploads and registers the EDS file(z] stored in the device

< Zunick I Weiter > I Abbrechen
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Wabhlen Sie den Pfad der EDS-Datei.

Rockwell Automation’s EDS Wizard

Registration
Blectronic Data Sheet file(s) will be added to your system for use in Rockwell Automation applications.

% Register a single file

" Register a directory of EDS files T Look in subfolders

Named:
C:\Users\MartinKn“\Desktop'EtherNetIP\2020_10_01"Product_descripti Browse...

* If there is an icon file (ico) with the same name as the file(g) you are registering
then this image will be associated with the device

To perform an installation test on the file(s). click Next

<zuick | Weter> | Atbrechen |

Fugen Sie die EDS-Datei zum Projekt hinzu. Die Datei kann auch angezeigt werden.

Rockwell Automation's EDS Wizard

EDS File Installation Test Results

This test evaluates each EDS file for emors in the EDS file. This test does not guarantee EDS file walidity.

= EI Installation Test Results

B El cusers\martinkn‘desktop ethemetip2020_10_01product _description_file_eds_bb e \product_description_file_eds_bb 1eweont

< Zuriick

Abbrechen
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Das mit dem Gerat verknUpfte Bild wird angezeigt.

Rockwell Automation's EDS Wizard x

Change Graphic Image
You can change the graphic image that is associated with a device

Product Types

MI E‘ @ Communications Adapter
' control-unit

< Zunick I Weiter > I Abbrechen

Flgen Sie das ausgewahlte Gerat hinzu.

Rockwell Automation's EDS Wizard

Final Task Summary
This is a review of the task you want to complete.

the following device:

control-unit

< Zuriick I Weiter > I Abbrechen
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Die Installation der EDS-Datei ist abgeschlossen.

Rockwell Automation's EDS Wizard X

You have successfully completed the EDS Wizard.
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7.2 Control Unit zum SPS-Netzwerk hinzufiigen

Offnen Sie das Kontextmen( unter ,Ethernet“ mit einem Rechtsklick und wahlen Sie ,Neues Modul..., um die
Control Unit zum SPS-Netzwerk hinzuzufiigen.

 LooiDesigner - PLC n Manual EthemeliPACD 1765-13ERM-88163211) B -8 ox
FLE DT VEW SORGH LOGIC COMMUNCATONS T0OLS WINDOW HELP
oo alelyaalo o % e | o100 02 i Ca G
N R YT L ETT TR K& e o l "
= = N T a £ 0} Favortes ey oS Compare ConpENIaN WoveLogkalFENRE PRSI Sesuencer  PagamCantol Forerea Sped R Trgoronely  ABcEaNan
ContrlerOrganizer 2 % [0 controter Tags-pictcomtoten
@ S [ BPLC B ) [ I
T2 ComolirLC =
s Name Vel ForceMask  * Sty DataType Description
Contrlle Fauk Handie b Locattic =) [ ABEmbedded Disce.
Power-Up Handler » Locak Tl [®] =] AB:Embedded_Discre...
adme » Lot = w Aanbesse Dce..
& Mainprogar
O Porametrs snd Local ags
& MoinRoutine
Unschedled

4 Motion Groups
Ungrouped Axes

>
o Lot ol
+ BV Cotgunin
b
D [0) 1765-L12ERM-£B18 PLC
P-tmns
# [1] Embedded Discrete IO
Boenion v oMt
T Force sk
B 1769-L1GERM-BB18 PL [} e b Produced Connection
e
e 4 Parameter Connections (0...

Value

o sty
Propertiss  Alt-Eingabe
prnt ’

BusSize

[® ot 4 e | St B

or(a), 0 waming(s) i

Suchen Sie dann im Katalog nach der Control Unit. Wahlen Sie die Control Unit aus und klicken Sie auf
,Erstellen®.

Designer - PLC in ManusL Etheret ACD [1765-L19ERM-501832.1

FLE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNCATIONS TOOLS WINDOW HEW
De W @ &) MEE R SN A A el

x 17 pan e Enpaue2ieL0 % &0 4 1 dE O A »
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ContraerOrganizer « 2 x [ conon
) scpe [ St Mosuie e
2 ContallerPLC =
0 ContralerTage Name| ' Caabg Hodue Dacovey  Favores Data Type Descrpton
ControllerFault Handler [risd ABEmbedded Disce.
Pouer-Up Handier e R e Filrs ShouFites ABEmbedded Dsce
‘ T‘z - b Log ABEmbedded Discre.. Name  Locall:C
oot [ Vendor Cae Desciption
4 & Manerogam . - ) o
& Parametersand Locs Tage T i
0 MsinRoutine L
Unscheduled =
4 Mition Groups o
i DaaTpe  Aasmossa
b i Assets scope
e ExtemalA.. Resd/Wite
4 /0 Configurstion e
praT-y Constant 110
B 0] 1765-L1BERM-BB1B PLC. Req
4 Embedded /0
# [1] Embedded Discrete IO 4 Data
Ecpansion 10, 0 Modules Value [
4 s Bnemer Force Mask )
9 1765-LIGERMBB18 LC > Produced Connection
> Consumed Connection
4 Parameter Connections (0..
fuzsae o v
Ob\wo| 101 ekl Types Fons ddtoFavores B ‘
— = = _
R E— -

= [

Factonalk Lt
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Geben Sie den Geratenamen und die Netzwerkkonfiguration der Control Unit ein, die im DHCP-Servertool
verwendet wurde (siehe Abschnitt 6. EtherNet/IP-Netzwerkkonfiguration der Control Unit* auf Seite 29). Im
Beispiel wird die IP-Adresse 192.168.1.50 und der Name ,.controlunit* verwendet.

¢ .

L = -8 x
{FIE DT VEW SRCH L0GC COMMUNIGNIONS TOOIS WINDOW HELP
v el yoaloe Mo s En DY iG EGE
. M| e e vz s 0 N | AE O 0 O »
. NoForces b Nossts 2 Favories "Sately A BT TreCRunEr WoWOR Corowe  Compuea Woveogear NS FISSN Sequencer Poyam Conval Farsrest Specl RN Trganoneiy Aarceanah

9 Module Propertes: Local (BB1C 2003)

Tve: BBIC conolant
Vendor.  wendor sensofc gnbh
parnt: Loest

Name: [ortloric Ehemet Address

Descrgton OPtvate Netwo: 1921681 =
©1P Addess W e 1%
Ot Nare:

hcsets
i, Logical Model
4 /0 Configuration Mode Defion
Py

e 20
0 st saisec B Conpable oo
2 Embedded 0
e —— xchave Ouner, oGP0
Epansion 10,0 Modules
4 5 Ethernet
& e ssEPLC
W SB1Cconount =
St O Gt | [y o
= “ %
[o o[ 4 OWaris ][0 31 bewoe | P o
- :

g N
RS- 031 with connecricn size 4000.
esaing cheng:

. L - o emore, 0 weming s
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7.3 Konfiguration der Eingangs- und Ausgangsdaten

Klicken Sie auf ,Andern®, um die Ein- und Ausgangsdaten einzurichten.

@ LosixDesanes -PCin bianuaL Enemetp ACD (1760 16ERM 818321
FIE 7 VEW SRCH LOGC COMMUNGATONS TOOIS WNOOW HElP
vewlelyalals Vo s mh DB iG R

“ pah s a2 88110 A&« O W

B NoForces 2

OPrateNetwok: 1921681

©1p pcrss e 1 %

Ot Name:

Modue Defrton
Revisin: 20m
Becton Koy Compattle odde

Comectons: Excusive Owner, npuCPo10

Crre

) 1760-LISERM-8818 PLC
W E8IC controlunit

SO o iy

o [® o] (4 e | o

o

Stos
Module Feul
4 tine 4.031 with connection size 4000,

0 exror(s), 0 varning(s)

Passen Sie die Eingangs- und AusgangsgrdBe gemaB der Konfigurationsdatei der Control Unit an.

Beispiel: Das folgende Beispiel zeigt die Konfiguration auf der Control Unit fiir eine uniVision-Anwendung
(RTE_Config_C001.tgz) mit 66 Byte Eingang und 32 Byte Ausgang. Die Eingangs- und Ausgangs-
grdBe fir alle Konfigurationsdateien befinden sich im Anhang (siehe Kapitel ,10. Anhange” auf Seite
78).

FIE DT VEW SEARCH LOGIC COMMUNCATIONS TOOIS WINDOW HELP
ML NS I JE (AR led

N1 pah s Empasz L N i
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Vedde
et Proccol

U Pot Confguration Vendar
4 ks Network -
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41 MainProgram

© Perametes and LocalTags P — s e
infoutine | L e

& Module Definiion x CESC IR )

f F Z
pr— g
o
s

o [ [renckoss[sae

2 B Contgr
pretits
© 10 Lt a1 L [
4 % Embeddedtio UM,MM,, }m’u’i{w
o (1) Embedded Discrete IO Com) |output: [Output_cP| 100 32

Saus: Ofine sony Heb

' oviamng: ][ @ 31 Messages

e L
, Jeemerese - o emorn, 0 verningcar

Klicken Sie auf Ubernehmen und auf OK.
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7.4 Konfiguration auf SPS herunterladen

Klicken Sie auf ,Communications®- > ,Download”, um die aktuelle Konfiguration auf die SPS herunterzuladen.

@ oo Designr - PLC nManual Ensrneto ACD [1765-1GERM 81632111
©FIE O VEw SEARCH LOGIC | COMMUNCATONS | TOOIS WINDOW HELP

B @8] % A D o & wnoadme S B e
Emun % st ecen Pt

= S|7 [ PahA select Communication Sotware, (R el A W A A

ST omne | Goonne a T

e, R conveneros-ricconvoren <
o Download L seore: [@PLC ] Show: M Tags “[x v
4 ControllerPLC .

& ContlierTags fenn e thame *lForceMuk___stfe DxtaType Descrpton o TR
Contole Faut Hendier Fun Mode > Locatiic [ [®) ABEmbedded Disce.. %) At |tendes -
Paer-Up Handler e > Locatit [ [ ABiEmbecdded Disce General
4 s > Loca = = ABEmbedded Disce.. Neme  contolunitO
S e b controlurit! = = 04BBEB1C_FS05607. Desciption
45 MeinProgom Glearauts S ) ) MBBEBIC e | <camilien
 Porametersandlocsl s o 1o =] (=) _0i8BEB1C_CoDAEE ]
@ Mainkoutine
s For
Unscheduied —
4/ Motion Groups S
e DataType  _0aBBEBIC.
DIy scpe PLC
G Btemal A RescWlite
42 1/0 Configurstin Syle
o) Constant 110
101 1763-L1BERM-B818 PLC Required
47 Embeddedl0 ible
o [1] Embedded Discrete 10 4 Data
Expansion /0,0 Modules Velue [%)
4 5 Ethemer Force Mask [
© 1765-L1OERM.BETE PLC > Produced Connection
W B8IC contrlonit > Consumed Connection
4 Parameter Connections (0.
Connec
Module Defined Tage g
- 5|\ onitor Tags AEdTTags. ] < > |
9 controlnito

Descr -
Status Offline (@ 0Emons oviamins |[ @ 31 essages | Search. o
ModuleFaut T ——— S

Dovatoad elepsed tine 3.560 with comnection size 4000.
reading crangelos.
Rt
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Waéhlen Sie ,Run Mode*, um die Eingangs- und Ausgangsdaten zu aktualisieren.
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Alle Ein- und Ausgangsdaten der Control Unit sind an der Control Unit verfligbar: | und controlunit:O.
@ Logix Designer - PLC in Manual_EthernetIPACD [1765-L1BERM-BO1B 32.11]* = - & x
e s e o s weor

Path: AB_ETHIP-1\192.168.1.10 % & B 1 AF O O »
- ErE——
s [ T - £
PR =
e [ B [ R TR e |
Conrl P Hande “ o) el s 20| A 1. | baceo =]
Sove U s  conmoeistowal h Decima sur 5G]
“ e » controlunit:.Date[1] 0 Decimal SINT Name controlunit.
4 3 Mainas Description
et » conomieonntt " Decima swr E
P mitoci s b e o e o -
0 MainRoutine b controlunit Dateld] ) Decimal SINT Alas For
L peties » comobntl Dt o Deima s [
Ungrouped Axes b controlunit.Datel5] ) Decimal SINT DataType  SINTIGE)
> » conorieOnall o Decima sur S JC___
i Logical Model b controluniti.Datal3] 0 Decimal SINT == el
4 20 Confgtion i
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9 [0 1768-L1sERM-BB 18 PLC > controluniti.Datal10] o Dedmel snr
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Expansion I/0, 0 Modules b controhnd 1 Deta[12) n [Decimal L] Value [
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5 s e anispLc [—Y o e s » Prodced Comection
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[ o oecina sur
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7.5 Control Unit ohne EDS-Datei integrieren

Bei einigen alten Allen-Bradley SPS werden EDS-Dateien nicht untersttitzt. Folglich muss die Control Unit als
generisches Gerat hinzugefugt werden.

Offnen Sie mit einem Rechtsklick das Kontextmenii unter ,Ethernet* und wahlen Sie ,Neues Modul...“, um die
Control Unit zum SPS-Netzwerk hinzuzuftigen.

@ Logi Desgner - LCin GenercACD [1763-BERM.EE18 3211 £ S e x
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o e
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Suchen Sie nach Generic und wéhlen Sie das ,Generic Ethernet Module®.
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Geben Sie den Namen und die IP-Adresse der Control Unit ein. Stellen Sie das Kommunikationsformat auf
,Daten — SINT“ ein. Des Weiteren missen die Instanzen entsprechend konfiguriert werden:
» Eingang: Instanz 101 mit 4 + x Byte (4 fixe Bytes + Eingangsdatengré3e je nach Konfigurationsdatei)

» Ausgang: Instanz 100 mit x Bytes (AusgangsdatengréBe abhéngig von der Konfigurationsdatei)
» Die Konfiguration: Instanz 1 mit 0 Bytes (nicht verwendet)

HINWEIS!

Die ersten 4 Bytes der Eingangsdatengrd e sind fix und missen zur EingangsdatengréBe

der Konfigurationsdatei addiert werden. Folglich miissen auch alle Eingabeergebnisse um
. 4 Bytes verschoben werden. Der Status der Control Unit beginnt also bei controlunit.Data[4].

Fir die GroBe der Ausgabedaten muss die GroBe der Konfigurationsdatei verwendet wer-

den. Details zur GréBe der Eingangs- und Ausgangsdaten jeder Konfigurationsdatei finden

Sie in Abschnitt ,10. Anhange* auf Seite 78.

Im Beispiel wird die Konfigurationsdatei RTE_Config_C001.tgz mit 66 Byte Eingang und 32 Byte Ausgang
verwendet. Daher muss die EingangsgréBe auf 70 Byte (66 + 4 Byte) und die AusgangsgréBe auf 32 Byte
eingestellt werden.
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Stellen Sie das gewlnschte Paketintervall (RPI) auf mindestens 1 ms ein und klicken Sie auf OK.
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Laden Sie die Konfiguration auf die SPS herunter und gehen Sie online. Der Status der Control Unit beginnt
mit controlunit: .Data[4].
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7.6 SPS-Parameter und lokale Tags

Wabhlen Sie die Hauptroutine und die SPS-Parameter und lokalen Tags, um die Eingangs- und Ausgangs-
daten zu Ihrem SPS-Projekt hinzuzufligen. Verwenden Sie fur die Prozessdaten die Adress-Offsets und die
Datentypen, die innerhalb des uniVision-Projekts bereitgestellt werden.

. HINWEIS!
Datentypen und Adress-Offsets sind fir alle benutzerdefinierten Prozessdaten verfligbar.

7.6.1 BOOL-Daten

Beispiel: Im Beispiel ist das Toggle-Bit mit dem ersten booleschen Ergebnis mit dem Adressversatz 4.0
verknUpft.

Projektbaum g X
~ Modul Applikation
wecat3d-1

lulul Modul Punktewolke Messen
B Modul Tabellenkalkulation

~ B Gerit Industrial Ethernet

Cerat an 5PS
SPS an Gerat
Fehlerbehandlung

:é\ Modul hinzufugen

Eigenschaft wert ~
v Wert #1 FALSE
Adressversatz 4.0
Datentyp BOOL
Wert #2 FALSE
Wert #3 FALSE
Wert #4 FALSE
Wert #5 FALSE
Wert #6 FALSE
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Auf der SPS wird das boolesche Ergebnis unter controlunitl.Daten[4].0 angezeigt.
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Um das boolesche Ergebnis in ein lokales Tag zu kopieren, fligen Sie in der Hauptroutine ,Examine On“ und
,Output Energize* hinzu. Verknlpfen Sie ,Examine On*“ mit Byte 4 bool 0 und verknUlpfen Sie ,Output Energi-
ze" mit einem neuen booleschen Tag (z. B. BOOL1).

= A - 8 x
PLE EOT VIEW SEARCH (0G| COMMUNCATONS T00IS WINDOW HeP
R 0100 ) (| ¢ [ (64 AL ees
E Q" L P LS ,
Ratn il ».|Mosits a «» “Favorites AGEOn Ams B TmerCounter WpulOnpd Compare  Compuieial Wovelogeal FiENiss  FiElShA  Sequencer Frogram Contol ForBrear  Specl W Tigowameiry

4 ControlerPLC
0 ControllerTags Lowd_prject pr—r—r
Controlle Faut Handler
Power-Up Handler

4Tk Trgger_Commena contount0.0sal0 3
453 MainTask
4 & Meinprogram
O Parameters and Local Tags Acauston contrount 0 0ssloL 4
0 MainRoutine

o
Sorce paameter Low
Cest contanto Gas]
Add-On nstrucions
> 4 Data ypes
4 Cens conrountioasi so0us
1 Acquision ]
2 Preject Load
2 Tigger
e Logicel Model
4 110 Configuration
< @pano
S 101 Te-LisERM-831B PLC
4 @ Embeddedl0
o [1] Embedded Discrete 10
Expansion /0, 0Nl
emet

> & th

[@ 0Eron | [ 0Warigs [ @ OMessages - »
corpicse - 0 crrore), 0 verninats) &
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Das boolesche Ergebnis ist in den Parametern und lokalen Tags verfugbar.

@ Logls Designer -PLC In Manual_Ethermetlp ACD [1763-L1SERN.5818 32.11] = = oo
FIE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNICATIONS TOOLS WINDOW HELP

Bie el Laalo e ~]% % 5Tt @ GG
= ravose . -
o LS g 1T e 5
MoK | tan B Mo D, |NoEd a 1 “Fovores RGO s BT TrerCouer WouOUW Comwe CoroUn WoveTegea FRise TSN Seqvencer Froyon Conal Formie Specs W Tipononely AaIces i
= Seope: [ 1 Nanrogen | Shaw [ Tems Nia g
& ContollerPLC =
S Name I~ Usge Ve ForceMask  ® Style DataType. Description Constant - -
Controle Fau Handier Acqusiton Local 0 Decimal 800 o [exerasapros »]
Poner-Up Hondler Command Acknoniedge Local o Decimal 8oL o
4 Qs Command Eror Lol o Decimal 8oL o soout
423 Maintask
AP Command Ready Local 1 Decimal so0L o =
0 Parametes and LoclTags Losd Project Local 0 Decimal so0L o e
 Mainhoutine Opesaion Resdy Local 1 Decimel so0L o
= Unapeides D oot = ) e e =
arooed e Procesing Local o Decimal 5oL o L=
+ G oy : e B Sowe | Mrogon
it Onnucons . e 3 = s00t o e peen e o
b 4 Data Types soyle ecims
i Qe BooLT Local ' Decimal 5oL o Consant
B Acquision Required
5 Projec Load
FATigger 4 Data
. Logicol Model Voue 1
4 110 Configuaton Force Mask
4 @pcinio b Produced Connection
101 TTe-LIsERM-831B PLC » Consumed Connection
B 0 4 Parameter Comnectons (00)
o [1] Embedded Discrete 10
Expansion /0,0 Modules
> g Ehemet
03]\ oitor Tags (EaTTags ] < >
[ o] 4 oW ][0 oo | ey 5
comicee - 0 crror(a), 0 woratng(a) -
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7.6.2 DINT- und REAL-Daten

Das Beispiel zeigt die Verkniipfung von DINT- und REAL-Werten.

» DINT: Verknlpft mit Ausfiihrzéhler (Adressversatz 6)
» REAL: Verknlpft mit Ausgabeabstand (Adressversatz 18)

Projektbaum g X
v Modul Applikation
» wecat3d-1
>l Modul Punktewolke Messen
> [#] Modul Tabellenkalkulation
b '5‘%‘. Geridt Industrial Ethernet
Gerat an 5P5
SPS an Gerat
Fefferbehandlung
‘}}\ Modul hinzufiigen
Eigenschaft Wert "
> Wert #6 FALSE
> Wert #7 FALSE
> Wert #8 FALSE
> Wert #9 FALSE
> Wert #10 FALSE
> Wert #11 FALSE
> Wert #12 FALSE
> Wert #13 FALSE
> Wert #14 FALSE
> Wert #15 FALSE
> Wert #16 FALSE
v Wert #17 4167131
f Datenwert | __ Ausfithrzahler o
Adressversatz 6
Datentyp DINT
> Wert #18 0
> Wert #19 0
v Wert #20 44.321445
j Datenwert _ Ausgangs-Abstand [Einheit] o
Adressversatz 18
Datentyp REAL
> Wert #21 0.000000
> Wert #22 0.000000
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Auf der SPS steht das DINT-Ergebnis unter controlunit: I.Data[6-9] und das REAL-Ergebnis unter
controlunit:l.Data[18-21] zur Verflgung.

FIE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUMCATONS TOOLS WINDOW HELP

%@ a9 M NS S el el

E QLT S Do
> NoEdits. & « » 'Favorites — Ada-0n

3
TROUBY Corpare  CoroueNah WaveTogea Fieiec FIESNR Sevencer ProgamConral Forbiesk Specal T Trgenonsy  AGvarces Tl

EaC

9 Contoller Tags - PLC(controlle) Maingoutine_# P m

Somp [ GPIC e, 3 g
4 < ConrollerPLC
E L Name SEle Vae o forceMask % Stye DataType Desciption Constant W roee - o
Controller Fault Handler 4 controluniti.Data (=) {..} Decimal SINTIs6] i )
e Up Handie » ottt Datal0 1 Decimal snr
. ﬁ;kl::mﬁsk b controlunit:.Datal1] 0 Decimal SINT
"4, Mainbrogram b controluniti.etal2] 1o Decimal ST
9 Parametrs an Local Tags » contrtnicOatals o Decimal st
i MainRoutine P controlunit:.Data[4] 1 Decimal SINT
P » conokiOnals . i s
Ungrouped Axes > 5 Decimal som
PRyt » contrtnicOatal7 £ Decimal st
NTel » conolunieiDstle o Decimal som
ek » contrtnicOatls o Decimal st
& Acquition » contotniOatl1o o Decimal som
& Project Load > controunitOatal 1] o Decimal st
o .nﬁr&iﬂﬂ > contrluntData12] o Decimal st
B [p——— o Decimal st sk
“@panto » comtolniOatali4] o Decimal swt b Produced Comnection
L0 1769-L 1R 8318 PLC » controunitiOatl1s o Decimal st b Consumed Connection
G e N » cenronionat . i s « Pt Comectns 00
Expansion /0, 0 Moches » controunitiOatal17 o Decimal snt
b & Ethemet. » controlunit:.Data[18] m Decimal SINT
» conrounitiOatlis 7 Decimal snt
 contolniOatsl20 B Decimal som
» conrounitiOatlz! & Decimal som
» contolniOatl2 o Decimal som
> conouniOatlz] o Decimal som
» contolniOatl24] o Decimal som .
5 \ Monitor Tags (EqiTage
s
[® ot | [0 OWamegs (@ oMesgm | Seach
Tror(s), 0 warning(s) i

Um DINT- oder REAL-Ergebnisse aus den einzelnen Bytes zu erzeugen, verwenden Sie die Funktion DATEI-
KOPIE (COP) in der Hauptroutine. Im Beispiel ist die Quelle mit Byte 6 fiir den Ausfiihrzahler und mit Byte 18
fur den Abstandswert verknpft. Erstellen Sie neue Tags fir das Ziel (mit Datentyp DINT oder REAL und einer

Lénge von 4 Bytes).

@ Logix Designer - PLC in Manual_EthemetiP.ACD [1769-L18ERM.B61632,11]*
FIE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNCATIONS TOOLS WINDOW HELP

pelElelvaaloe M NI el el

e . )
Sote A remewasesin AR RO W ,
1o oK. Ok pem Run ¥ NoForces ». NoEdits Y 4 » Favorites AGa-On Alrms BF TmeriCounier WpuUOUIU Compare CompuieMdain Wovellogical FUeMsc  FI/ShIR  Sequencer Program Conirol Forbreak Specal HMWI Trgonomeiry  Advanced Wat

4 = ControllerPLC
O Controler Ta
Controller Faut Handler
Power-Up Handier
4Tk
Aty contobnt a0 sooLt
4 & MainProgram . o
 Parameters and Local Tags
0 MsinRoutine
Unschedoled
4/ Miotion Groups
Ungrouped Axes
PRy
Add-On Instruction:

conrount etz
atn T

conrountiosiae]
onm

‘

g
7

contrount 10atali]
REALl

[l Acquistion
El Project Load
Tigger
. Logical Model
410 Configuration

4 EBPoini0
B (0] 1769-LIGERM-8B18 PLC
Embedded /0

o [1] Embedded Discrete 10
Expansion /0, 0 Modules
b Ethemet

[

L oo |[0 e 5
e e

aRoucine’ in progran MainProgram'...

Ling sdits for program “MainProgran
e - 0 erox (),
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Die DINT- und REAL-Ergebnisse sind in den Parametern und lokalen Tags verfligbar.

8 X - A =8 %
FLE EDT VIEW SEARCH L0GIC COMMUNCATIONS TOOLS WINDOW HElP

fnemlel v alo e ] % T i (0 B E 02 e G302

e

e T PR Ak O @O )

moae =% | remaun BB NoForces > Nokds 2 « » Favorites TAGEOR Alrms BT TmerCourter WoulOWpW Corpare Campuiehialh Wovelogcal FIeMsc FIGSNA Sequencer Progim Cortil Forbrea Specal Ml Trgonomety  Advancediat

Seuge [ b Wanrrogan | Soaw 8 Tos =
"+ ContollerPLC
e s Name e oo o ForceMak
Contrlle ol Handier Acqistion Locs o
PoerUp Handier Command Acknowiedge Loca o
T Command_Error Local o
“i'B merpragam Command_Ready Local 1
@ Paremeters nd Locel Togs Lesd poject Loca o
T Operation_Ready Local 1
i N = :
Ungrouped s Processing Loca o
ey Togge Bt Locs 0
R Trigger_Command Local 0
> 1 Doto Tpes
e w00t Loca '
& Acqustion > o Loca 510
2 ProjectLosd et Loca e
B Tigger
i Logia Mode
4 2 /0 Confguration
prein
£10) 1760-L18ERM-8B1 PLC
4 & Embedded 0
# 1l Embedded iscrete 10
Expasion 10,0 Modules
b & Ethemet.
%\ Monitor Tags {EdTTags
=
[ e ][A oW ][@ ovenssm]
iccepring the Fending Eates of roucine “HatmRoutine’ n progeam "MatnErogEas’.
resting <aits or progean “Mainrrogran ...
osenoting sosca © am ainprogeen |
[ comriee ~ ¢ error(, 0 warming o)

i Conote Orgonz: | SN E—

« Ste Data Type Constant <
Decimal BOOL o 2| A . | otencea pros v
Decimal sooL o 4 General
Decimel sooL 5] Bo0L1
Decimel BooL o Dot
Decims! BooL o 5 E
Decimel BooL o AlasFor
Decims! st o Base g
Decimel 800L o DsaType 800U

scope Mainprogram
Decims! sooL
o el Acc. Read Only
Decimel 800U o i =
Decimsl sooL o Concat [
Decimel ot o Required
float ReAL o Visible
4 Daa
Valoe i
Force Mask
> Produced Connection

H
2

4 Parameter Connections (0:0)

-8 x

7.6.3 STRING-Daten

Communication Software FactonTalk Lk

Das Beispiel zeigt die Verknipfung eines STRING-Wertes. Der STRING ist mit dem Dateinamen verknipft

(Adressoffset 34).

B wni “

File Accounts Settings View Help

2V 3

[FExtended view ]1®

PrBMHE O OO swihounno
Navigato o x
~ Module Appicaion
> wecasa-n
lulul Module Pointcloud Measure
© 8, Device IndustrilEthemes
Device to L
ror Handing
A add module
Propery Value D
Value 23 Fause
) value #4 eause w1
value #5 Fause
Value #6 FALSE @© Linked Value O Manual Value
ViloeR7; EALSE ~ Module Application
Value =8 FALSE Process Time Last Run [us]
o e st Lo
Value 10 FALSE Free Memory [kB]
Value #11 FALSE Fllename
Project version
Value 212 Faise Toggl it
value #13 Faise g wecasar
value s14. FaLse Wl Module oimcloud Measure
Value 213 Fause
value s16 Fase
value 517 '
\ value =18 0
value 519 o
> value 220 21008253 ) i
Value 221 0.000000 o] [
value 222 0000000 -
Valoe 023 0.000000
- vatue 224 Lup
& Daa Value Filename.
Adress Offse 5
Data Type CHAR(32] vile

| Toolbox. 5 x

1.5tep: Object Localization & Preproces:

B Module Pointcloud Pattern Match
[if] Module Pointcloud Filter

4 Module Pointcloud Region

L= Module Pointcloud Coordinate System

2.5tep: Tools

Module Pointcloud Calculus
) Module Pointcloud Measure

3.5tep: Result Calculation

+- Module Math
@ Module Spreadsheet
21 Module Numeric Comparison
241 Module Match Code
{} Module Logic
) Module Counter
Module Statistic

4.Step: Outputs

. Device Industrial Ethernet

CF
10 Device 10 Unit
£ Device FTP

°
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In der Software Studio 5000 Logix Designer steht der Dateiname ab Byte 34 zur Verfligung und hat eine
Léange von 32 Byte.

FLE EOT VIEW SURCH LOGIC COMMUNCATIONS TOOLS WINOOW el
opuleixaaloe esslnnlce bl

E DTV e——— &0 i O

o oveoges

Remiun B Noroms b NoEds 5 “rovortes RGO Sy TR TR RO Con e T Spee TRty

BRI © contoner Tags - Piccontioten x

] some[@PLC et v
4 ComrollerpLC
s Nome =3/ Vaue ForceMsk  ® Sty DataType. Description > s
Contrller Faut Hendier  contrountDst(21) & Deciml swr . [ exence mroperies. -
PowerUp Handier > contolunitiDatiz2) ° Deciml swr
e . o Deciml swr controumittDaa(4]
Sppes > contrlunitDat(2s) o Deciml ST
Unscheculed > controunitiOstlzs) o Deciml ST = =
4 < Meton Groups > contrlunitDat(26) o Deciml ST Al For
+  goupeasue » commioust o e s i
T Logical Model > contrlunitiDutize) o Decimt swr o ee
4 2110 Configution > controlunitlDstl20) o Deciml swr ampe
4@ peinti0 > contrlunitlDutf30] ° Deciml swr e Aot
(07651660 8818 PLC swie 0
o) > controunitiOstlz1) o Deciml st Consant No
@ [1) Embedded Discrete 10 b controlunitDate(32) o Decimal SINT Required
Expanson 0, 0 Modules > contrlunitlDst(33) ° Deciml ST Visle
W 5BIC contohnit > contrlunitlDst(3s) asci ST Fore o
> contrountlDstlze) B asci ST > Produccd Connection
» controlunitOutalz7) = asc st > Consumed Comection
> controunitiDatlze) » asa swr e Etzmotes Comeocions D51
> contrlunitiDat(3s) ° Deciml swr
> controunitlDatl0) ° Deciml swr
> controlunitDatl41) o Oeciml ST
> contrountlDatl<2) o Deciml Swr
> contrlunitiDatls3) ° Deciml swr
> controunitDatls4) o Deciml st
b \MonitorTags (EGiTsgs] ¢ S T >
[T G|
oovmioting Secariey consiguracion..
< romicesing a1 ace 123

T Corroter oraner [N

Um die Bytes in einer Zeichenfolge zu kopieren, verwenden Sie die Funktion DATEIKOPIE (COP) in der
Hauptroutine. Im Beispiel wird die Quelle mit controlunit: .Data [34] verknipft und ein neuer String mit 32 Byte
Lange erzeugt. Das Ziel ist auf STRING.Data[0] eingestellt und die GréBe des Strings ist fest auf 32 Byte
eingestellt.

FLE EDT VIEW SEARCH LOGIC COMMUNCATIONS TOOLS WINOOW HELP
seml@lxvaaloe e slihineicieGs

SEe A e A A T R )
e e 1 B R

BT EIEEZE I By E B

4 ContrllerPLC
0 Controller Togs.
Controlle Fault Handler
Power-Up Handler
4T
453 MainTeak
4 & Mainprogram
© Parameters and LocalTags
e

controunsiDaale]
REAL)

+ contountL0aazz]
REAL

5 Maink
Unscheduled
4 I Motion Grougs
Ungrouped Axes controuns0siai2s]
b Assts ReAL2

i, Logical Mogel
4 110 Configuation
proprey
B (0] 1765-L18ERM-8818 PLC.
4 Embedded VO
# (1] Embedded Discrete O
Expansion /0, 0 Modules
4 5 Ethemet
B 1769-LIBERM-BB1B PLC
W BBIC controlunit

contrount 0a0]
REALs

Ladder Diagram (Mein)

ko oo
2
[T C——) = :

pe
Description

Number o Rungs

1 Tasks..
cask *MainTask!
Securicy Configuration...
ng all Data Logs...
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Das STRING-Ergebnis ist in den Parametern und lokalen Tags verflgbar.
e e o oo s o

. Cowoler F” Pah s ETHIP-192 168,110 () < AE A L) 0 »
SES 2 RSE0r Arms B0 TerCounsr  olOaR Carowe  Conpuelial WeveLsgeel Fiila PSSV Semencer Pegm Gl ForBrest Specal FT Trgsronely  Advancedlit

=100k n

Seope: | 5 MaPogam ] o[ Toe =
T2 ConollrPLC
& Contotes igs Name Value * ForceMask  * Style Data Type: Descrip ~ I )
Controlle ot Handier 4 STRING 10.pS00S00S00S00S0S0SDUSEOSID. ) STRING 55 9| A 1. | ererces properes -
Power-Up Handier » STNGLEN 2 Deciml onr % Generst
O (=) (- ASCH SINTIa2) Name STRAGOAT
pr 4 Descipton
4% Mainbrogam > STINGOATD] T asc ST =
O Porometers snd Local Togs > STANG DATAT] ;! asc SNt e —
MainRouting b STRING.DATA2) v asci SNT Aliss For
Pitraivomg » TN DA s s o
Ungrouped Axes b STRING.DATAI4) v asci SNT l::u Tpe
> i Assts > STRINGDAT(S] 500 Asch il e
T Logieitiods. > STRNGDATE] £ asci s
P » sTNGONHT! 0 ssar st
(0] 1769-LIEERM-B818 PLC. b STRING DATALE] 0 asc SNT
4 Embedded 0 > STANGOATAS) £ ascr ST
9 1] Embedded Discree O > STRING DATAIT0] st asci SN
Expansion /0, 0 Modules value i
A > STRNG DATA11] g ascu ST =T i
© 1760-LIERM-BB18 PLC > STRNGDAWI1Z) e asci ST b Produced Connection
W EB1C controlunt > STRING DAIT3] w0 ascu SN > Consumed Connection
b G . s o 4 Pacameter Comnectons 00)
> STRING DA 15 £ ascr ST
> STRING DATA1S] st asc SN
> STRING DAA17) st asci ST
> STRNG DAT1E] s asci ST
> STRINGDATA1S] 3 ascr ST
> STRING DAT] E3 asci SN
15\ onitor Tags A Edi Tags / < T i >
051 OWarings |[@ 31 esages
< >

o oownzoaatna concrorn ) &
T Cortroter Organizer [ R0 o
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8. SPS-Einstellungen an Omron SPS

Die Control Unit kann auch Uber EtherNet/IP an Omron SPS integriert werden. Die folgende Beschreibung
zeigt die relevanten Schritte fir eine NX102-1200 SPS von Omron mit Sysmac Studio Version 1.41.0.10.

8.1 Netzwerkeinstellungen

Im Beispiel werden folgende Netzwerkeinstellungen verwendet:
» PC mit Sysmac Studio und uniVision-Software: IP-Adresse:192.168.100.1

« Control Unit (EtherNet/IP-Schnittstelle): IP-Adresse:192.168.100.10
» SPS: IP-Adresse:192.168.100.20

Offnen Sie Sysmac Studio und definieren Sie die Netzwerkeinstellungen der SPS.

Multiview-Explorer »| Toolbox

T

A4 Konfiguration und Einrichtung.

¥ IP-Adresse - Anschluss 1

O Festgelegte Einstellung
LRI 192 168, 100. 20
Subnet-Maske EEEEEEREEEIN]
® Vom BOOTP-S

brufen
© Auf die vom BOOTP-Server erhaltene IP-Adresse festlegen.

Anschluss 2

- 192.168.251. 01
Subnet-Mas| 255.255.255._0
@ Vom BOOTE brufen
® Auf die vom -Server erhaltene |P-Adresse festlegen.
¥ Standard-Gateway
Standord Gotency I
v Betrieb bei IP-Adressenduplizierung
Verwendung duplizierter IP-Adresse @ Stopp ® Nicht stoppen
¥ DNS
DNS O Nicht verwenden @ Verwenden
DNS-Server mit Prioritat
Selaundrer DNS-Sever [
[——— |

¥ Host-Name/IP-Adresse

Erstellen Lt Controller-Status

| Programm | | ONLINE
ERR/ALM

H Filter

~ 1

192.168.100.20; 192.168.251.1
RUN-Betriebsart
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Klicken Sie auf ,Tools"- > ,EtherNet/IP-Verbindungseinstellungen®.
Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Projekt Controller Simulation Tools Fenster Hilfe

Problembehandiung...

Multiview-Explorer ~ Toolbox

L Serenng .
A4 Konfiguration und Einrichtung Globale Variablen exportieren
Kommentare fir Variablen und Dateniypen (zum Wechseln)

IEC 61131-10 XML

EtherNet/IP-Ver{ dungseinstellungen
Externe Anwengung starten
Shorteut-Tasten anpassen .
Option...
Subnet-Maske EEEJEEERFEERINT
® Vom BOOTP-Server abrufen
® Auf die vom BOOTP-Server erhaltene IP-Adresse festiegen.
¥ Standard-Gateway
Stondard-Gatewey | ENEEEEE
¥ Betrieb bei IP-Adressenduplizierung
Verwendung duplizierter IP-Adresse @ Stopp @ Nicht stoppen
¥ DNS
DNS © Nicht verwenden @ Verwenden
DNS-Server mit Prioritat
Selundirer DNS-Server [
Domanenname [N

Name;/IP-Adresse

-7

ONLINE 192.168.100.20: 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

A Filter
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Doppelklicken Sie auf die betreffende IP-Adresse.

Multiview-Explorer E n h ~| Toolbox

g e Seat s
gy
— 15216810020 Enssngen e i -S| 1020

A4 Konfiguration und Einrichtung 1921682511  Einstellungen fur integrierte EtherNet/IP-Schnittstelle - NX102-1200
T

7] Datenaufz
» = OPC UA-Ei
v
» @ POEs
» [ Daten
» P Tasks

| Programm ! ONLINE .168.100.20; 192.168.
ERR/ALM RUN-Betriebsart

H Filter
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Waéhlen Sie die Verbindungstaste.

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen  Projekt  Controller ~ Simulation  Tools  Fenster Hilfe
PO |
1 d

Multiview-Explorer

» Toolbox
e
4] Konfiguration und Einrichtung

P Gerdte-Informationen
ungs-Baugruppe ¥ Tagdefinitionen
augruppentrager

Tagdefinitionen/Max: 0 / 32 Tags/Max: 0 / 256

| Eingang [ETT]
| Bezeichnung der Tagdefinition |

Alle reg Tmpert

Bitauswahl | GroBe(Byte) | GroBe (Bit)

» = OPC UA-Einstellungen
v

Neustart Alle auf Standard zuriicksetze

An Controller Gbertragen | | Vom Controller ubertragen Vergleichen

Erstellen + 7 X Controller-Statu:
Ry U FeRlcrfii,
|

Programm ONLINE 192.168.100.20; 192.168.
ERR/ALM RUN-Betriebsart

A Fiter
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8.2 EDS-Datei

Offnen Sie das Kontextmen(i der Toolbox mit einem Rechtsklick und wahlen Sie ,EDS-Bibliothek anzeigen*.

Multiview Explorer

new_Controller 0 v

A4 Konfiguration und Einrichtung.

¥ Verbindung
Verbindungen/Max. 0 / 32
ielgerat [Verbindungsni|Verbindungs-E/|Ein-/

Variablenname | GroBe [Byte]

v
» i@ POEs
» 2 Dat
» [ Tasks

Neustart ‘Alle auf Standard zurlicksetzs
An Controller Gbertragen | Vom Controller Gbertragen Vergleichen
Erstellen ~ B X Controller-Statu:
3 U Ferler it

Programm | ONLINE 192.168.100.2(
ERR/ALM RUN-Betriebsart

A Fiter
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Klicken Sie auf ,Installieren”, um eine EDS-Datei zu installieren.

Multiview-Explorer ~ Toolbox

new_Controller 0 v

A4 Konfiguration und Einrichtung
EtherCAT ¥ Verbindung
-/Erweiterungs-Baugruppent; B eps-Bibliothek m] X .
CPU-Baugrup Zielvanable
=
OMRON Corporation
Omron Adept Technologies, Inc.
Omron Microscan Systems, Inc. *
wengler sensoric gmbh

Variablenname | GroBe [Byte] |

osmmens™ ——
» i@ POEs
» ™ Dats
AT

f Standard zuricksetze

Vergleichen

Installieren
+ I X Controller-Sf - B

Erstellen SchiieBen

X

R 0 Fenlerfif
! ! hreibung | Programm | ONLINE 192.168.100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

H Filter
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Wabhlen Sie die EDS-Datei der Control Unit aus. Besuchen Sie www.wenglor.com und suchen Sie nach der
Artikelnummer der Control Unit, um die EDS-Datei herunterzuladen.
Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Projekt Controller Simulation Tools Fenster Hilfe

¥ & @mo

Multiview-Explorer ~ Toolbox

new_Controlier 0 v X

L4 Konfiguration und Einrichtung.

B8] install £DS File
4 [ > DieserPC > Dokumente

Organisieren = Neuer Ordner +

Name Anderungsdatum Variablenname | GroBe [Byte] |
s Schnellzugriff

I Desktop Eswurden keine Suchergebnisse gefunden,
& Downlozds
|4 Dokumente
&) Bilder
D Musik
Omron

B videos

[ DieserPC

¥ Netzwerk

Installieren

Controller-St

Programm ONLINE 192.168.100.20; 192.168.2

ERR/ALM RUN-Betriebsart

H Fiter
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Nach der Installation der EDS-Datei wird diese unter ,wenglor sensoric gmbh* -> ,Kommunikationsadapter”

angezei

gt.

Multiview Explorer

new_Controller 0 v

44 Konfigura

v
» i@ POEs
» ™ Dats
» B3 Tasks

H Filter

ion und Einrichtung
herCAT
U-/Erweiterungs-Baugrupps
CPU-Baugruppentrager
nung
er-Konfiguration

nstellungen

ung

Erstellen

X

¥ Verbinduna
B eps-Biblicthek
B Vendor
OMRON Corporation
Omron Adept Technologies, Inc.
Omron Microscan Systems, Inc.

B Communications Adapter

control-unit
weqube

Installieren

SchiieBen

| Programm

o

X

~ Toolbex

elg

Zielvanable  |Groge [By

+

Variablenname | GroBe [Byte] |

F Standard zuricksetze
Vergleichen

+ I X Controller: - B

ONLINE 192.168.100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart
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8.3 Control Unit zum SPS-Netzwerk Hinzufiigen

\\\ wenglor

SchlieBen Sie das Fenster und klicken Sie auf das Hinzufligen-Symbol im Fenster ,Zielgerat".

Datei Bearbeiten Ansicht ~Einfigen Projekt  Controller ~ Simulation Tools Fenster Hilfe

¥ @@

Multiview-Explorer

new_Controller 0 v

¥ Verbindung
Verbindungen/Ma
iclgerat

0/32

v
» @ POEs
» M Dat:
» [ Tasks

Neustart

An Controller bertragen

Erstellen

g U Ferler it

A Filter

[Verbindungsni|Verbindungs-E/|Ein-/Ausg |

Vom Controller Gbertragen

Programm

~| Toolbox

Ziclvarisble  GroBe [B)

+

Variablenname | GroBe [Byte] |

Alle auf Standard zuriicksetze

Vergleichen

~ I X Controller-Status -1

| ONLINE 192.168.100.20; 192.168.251.1

ERR/ALM RUN-Betriebsart
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Geben Sie die IP-Adresse, den Namen ,control unit“ und die Revision der Control Unit ein und klicken Sie auf
,Hinzufligen®.

Multiview-Explorer

new_Controller 0 v

A Konfiguration und Einrichtung
T

Model
Revision
¥ Verbindung
Verbindungen/Max.:0 / 32
= IVerbindungsn: Verbindungs-E/IEin

OPC UA-Einstellungen

oo —— |

Neustart ‘Alle auf Standard zurticksetze

‘An Controller Gbertragen | | Vom Controller Ubertragen Vergleichen
Hinzufagen Abbrechen

Erstellen ~ 1 Controller-Status

hreibung ONLINE 00.20; 192.168
ERR/ALM

H Filter
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Datei  Bearbeiten Ansicht  Einfiigen

Offnen Sie das Kontextmen(i des Gerates, um die Einstellungen zu bearbeiten.

Projekt  Controller  Simulation Tools  Fenster  Hilfe

Multiview-Explorer

new_Controller 0 ¥

.
EII
L4 Konfiguration und Einrichtung

rat
%3192.168.100.10 control-unit Rev.2
¥ Verbindung

Verbindung hinzufiigen
Verbindungen/M:

Zielvariable

ibliothek anzeigen
Kopieren

+ =

Variablenname | GroBe [Byte] |

v
» @ POEs
» P Dat
» B3 Tasks

Neustart

‘Alle auf Standard zuricksetzen
An Controller Gbertragen | | Vom Controller bertragen Vergleichen
Erstellen

~ B % Controller-Status
| Programm

| oNUNE

192.168.10
ERR/ALM

1
RUN-Betriebsart

H Filter
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Abhangig von der Konfigurationsdatei (siehe Abschnitt ,,,10. Anhange” auf Seite 78) muss die Eingangs-
und Ausgangsgro3e eingestellt werden. Im Beispiel wird RTE_Config_C001.tgz verwendet.

Daher missen die folgenden Einstellungen vorgenommen werden:
» BaugruppenausgangsgréBe: 32 Bytes

» BaugruppeneingangsgréfBe: 66 Bytes

Datei Bearbeiten Ansicht Einfigen  Projekt  Controller ~ Simulation  Tools  Fenster Hilfe

[LEREETE 102, 168 . 100, _10
0
]

¥ Parameter
¥ Verbindung Parameterbezeichnung
Verbindungen/Max: 0 / 32 ¥ Alle Parameter
[Verbindungsni[Verbindungs-E/|Ein-/Ausg|  Zielvariable  |Gr¢ <d 0001 Assembly Output Size

0004 Output Data
0005 Input_CP
0006 Qutput_CP
0007 InputOnly CP
0008 ListerOnly_CP

Neustart Alle auf Standard zuricksetzen ‘Alle auf Standard zu
» E/A-Konfiguration
An Controller bertragen | | Vom Controller Gbertragen Vergleichen
oK Abbrechen

Erstellen X Controller-Status
k3 U FeRlerl
[ Beschreibung | Programm | 0 ONLINE
ERR/ALM

192.168.100.20; 192.168.251.1
N

H Fiter
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Flgen Sie die Control Unit den Verbindungen hinzu.

Datei  Bearbeiten Ansicht Einfigen Projekt Controller Simulation Tools Fenster Hilfe
4 G

Multiview Explorer

~ Toolbox
n roller 0 v n
ew_Contraller 0 E

44 Konfiguration und Einrichtung.

¥ Verbindung
Verbindungen/M

]

Varizblenname | Groge [Byte] |

v
» i@ POEs
» ™ Dat:
» [ Tasks

Geratebandbreite

Neu Alle auf Standard zuriicksetzen

An Controller Gbertragen | Vom Controller Gbertragen

Vergleichen

Controlle:

Programm ONLINE 192.168.100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

H Filter
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8.4 Konfiguration der Eingangs- und Ausgangsdaten

Globale Variablen 6ffnen und neue Variablen erstellen.

Datei  Bearbeiten Ansicht  Einfilgen  Projekt  Controller ~ Simulation  Tools  Fenster  Hilfe

Multiview-Explorer fir in +| Toolbox

new_Controller 0 v

44 Konfiguration und Einrichtung
7 EtherCAT

W, Task-Einsts
[ Datenaufze
B % OPCUA-Ei

¥

Erstellen
X [

chreibung Programm

A Fiter
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Fur die Eingangsdaten wird ein Byte-Array und flr die Ausgangsdaten ein Ausgabe-Array von Bytes benétigt.

~| Toolbox

new_Controller 0 v

A4 Konfiguration und Einrichtung.

[l 0wt Controlunit |ARRAY[0.31) OF BYTE

W, Task-Einstellungen
£ Datenaufz
OPC UA-Ei
v
» @ POEs
¥ [ Date
L5 Daten

Programm

B Fitter
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Wechseln Sie zur Tag-Definition und klicken Sie auf ,Alle registrieren.

Multiview-Explorer n ~| Toolbox

new_Controller 0 ¥

A Konfiguration und Einrichtung
P Gerate-Informationen
¥ Tagdefinitionen
Tagdefinitionen/Max: 0 / 32 T ‘Alle registrieren Importieren Exportieren

[T Ausgang

Bezeichnung der Tagdefinition |

Variablenname | GroBe [Byte]

v
» @ POEs
¥ ™ Dats
L7 Datentypen
=)
» B3 Tasks

‘Alle auf Standard zuricksetzen

schreibung Programm

H Filter
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Wabhlen Sie alle aus und klicken Sie auf ,Registrieren*.

Datei Bearbeiten Ansicht  Einfigen  Projekt  Controller ~ Simulation Tools  Fenster Hilfe

Multiview Explorer

n ~ "Toolbox
new_Controller 0 v

44 Konfiguration und Einrichtung

te-Informationen

erungs-Baugrupps ¥ Tagdefinitionen
L &m CPU-Baugrup

Tagdefinitionen/Max: 0 / 32 Max: 0 / 256 Alle registrieren Tmportieren Exportieren
SREEELY [ Registrierungseinstellung Tagdefinition

~ Wahlen Sie die Variablen au:
fir inke

Variablenname Datentyy
E ¥ Eingangs-Tag

e Input_ControlUnit ARRAYI0.65 OF BYTE ke

_ "E7'¥ Ausgangs-Tag

Groge Kommentar

E Qutput ControlUnit ARRAY[0.31] OF BYTE blenname | GroBe [Byte]

Ausgewahite Elemente aktivieren  Ausgewahite Elemente deaktivieren Registrieren Abbrechen

Programm |

B Fitter
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Waéhlen Sie in den Verbindungen die Eingangs- und Ausgangsvariablen aus.

~ Toolbox

4 Datenaufz:
P 5 OPCUA-E

 Pezemmews — |

» @ POEs

ratebandbreite

A Fitter

Programm

Variablenname |

Alle auf Standard zuriicksetzen
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8.5 Konfiguration auf SPS herunterladen

Gehen Sie online und wahlen Sie ,An Controller Uibertragen®, um die Konfiguration an die SPS zu senden.

5 Teolbox

¥ Verbindung
Verbindungen/M:
IVerbindungsn: Verbindun

Varicblenname | GroBe [Byte] |

v
» il POEs
W B3 Date

» P Tasks

+
Geratebandbreite
Neu Alle auf Standard zurlicksetzen
‘An Controller bertragen | | Vom Controller bertragen Vergleichen

+ I X Controller-Statu: -1

chreibung | Programm ONLINE 192.168.100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

H Fitter
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Klicken Sie an der entsprechenden IP-Adresse auf ,Uberwachung®, um den Verbindungsstatus zu iiberpriifen.

~| Toolbox

AJ Konfiguration und Einrichtung e EtherNet/IP-Schnittstelle - NX102-1200

 Pezemmews — |

» @ POEs

Erstellen ~ I X Controller-Statu:

%

| chr Programm I oNLNE 192.168.10020;
ERR/ALM RUN-Betriebsart

A Fitter
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Die blaue LED zeigt an, dass die Verbindung von der SPS zur Control Unit in Ordnung ist.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Einfigen  Projekt  Controller ~ Simulation  Tools  Fenster Hilfe

Multiview-Explorer un: fur in..gseinstel a en N Toolbox
Status [T Tagstatus Ausgangs-Tagdefinition Eingangs-Tagdefinition Ethemet-Informationen

Verbindungsname |
A4 Konfiguration und Einrichtung 192.168.100.10 (#010} default_001 Out/in

Typ Status

|
00:0000

Verbindung starten indung stoppen

B % OPC UA-Einstellungen

2 rogemizs |

B F3 Tasks

Erstellen < Controller-Sta -1

ONLINE 192.168.100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

H Filter
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Offnen Sie die ,Registerkarte Datenansicht (Tabelle)*, um alle Ein- oder Ausgabe-Bytes anzuzeigen.
Datei Bearbeiten Ansicht Einfugen Projekt Controller Simulation Tools Fenster  Hilfe

5 Toolbox

new_Controller 0 ¥

A4 Konfiguration und Einrichtung Datentyp Anfangswert Konstante |Verdffentlichung in Ne|  Komment

» %% OPC UA-Einstellungen

v ECTET

-

ONLINE 192.168.100.20; 192.168.251.1
ERR/ALM RUN-Betriebsart

H Filter
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Geben Sie das Eingangs- oder Ausgangs-Byte-Array ein und Uberprifen Sie die einzelnen Byte-Werte.

Datei  Bearbeiten Ansicht Einfugen  Projekt Controller  Simulation Tools Fenster  Hilfe
¥ @ @

Multiview-Explorer

A4 Konfiguration und Einrichtung. Anfangswert

Remanent| Konstante [Veroffentiichung in Nej

lame

eraten:
new_Controller 0 Input_( Cnntm\um

(01| | 21| 31 | 1 61 71 1| s n oz i sielTiaie)
.00110001000100000000000 00 00 00 00 F2 F&
0 42 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 53 75 63 63 65 73
73 00 00 00 00 00 00 00 00 00 0O 00 00 00 00 00 00 00 00 0O
00 00 00 00 00 00

B Filter

Kommern

Horizontal ¥

Toolbox

<Suchen>

Controller-Sta

ONLINE
ERR/ALM

192.168.100.20;
RUN-Betriebsart

-1

192.168.251.1
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8.6 SPS-Variablen

Um Variablen aus den einzelnen Bytes zu erstellen, 6ffnen Sie ,Programme* - ,Programm0* > ,Abschnitt0“.
Fugen Sie die Funktion ,AnyByteTo" hinzu, um DINT-, REAL- oder STRING-Werte aus dem Byte-Array zu

erzeugen.

Das folgende Beispiel zeigt, wie ein DINT-Ergebnis fur den Ausfiihrzahler erstellt wird. Der Eingang (In) wird
auf den Wert des Startbytes gesetzt, die GroBe von DINT ist UINT # 4, die Reihenfolge ist ,_LOW_HIGH" und
es muss eine neue globale Variable mit dem Datentyp DINT angelegt werden.

File Edit View Insert Project Controller Simulation Tools Window Help

~ Toolbox

<Clear search>

Abschnittd - Pragramm0 X

Analog Conver

3517 wawwo buny

» & Motion Control Setup
¢ Cam Data

{00) Input_ControlLnit {6l

UINT#4um i

_LOW_HIGH =

(0)ControlUnit_to_PLC_DINTOm

" Function Definition

Data Type:
bal Variables
» A Tasks

Datenansicht (Tabelle)1

Device name

LR EERE SR
0 00O0O0OO0OOD0

01900
0000
0000
0000

(00) Input_ControlUnit[10]my

UINT#4mm i

_LOW_HIGH =

(0)ControlUnit_to_PLC_DINT

BCD Cor ion

Bit String Processing
Communications
Comparison

Jem ControlUnit_to_PLC_DINTO(0)

Counter
Type: AryByteTo
Comment: Conversion from Byte Array

variaol

Data Movement

FCS

Ladder Tools
= ControlUnit_to_PLC_DINT1(0)

Math

| lame

N:
new_Controller_0 Input_ControlUnit

0000ODO
00000O0OCO0

zipaafnsieinTineing

Motion Control

OPCUA
Other
Modify

Comment Program Control

Horizontal v SD Memory Card

>
»
>
»
>
»
>
»
P Data Type Conversion
»
>
>
>
»
>
>
>
>

Selection

Controller Status

ONLINE ® 192.168.100.20;

ERR/ALM @ RUN mode

—
G Wrappingpos

Update

76

SPS-Einstellungen an Omron SPS



wenglor

9. Beispiel SPS-Programme

Im Downloadbereich der Control Unit auf www.wenglor.com befinden sich Beispiel-SPS-Projekte fiir verschie-
dene Steuerungen. Die Projekte zeigen beispielhaft welche Einstellungen auf Steuerungsseite zur EtherNet/
IP-Kommunikation mit der Control Unit notwendig sind.

Beispiele existieren fiir folgende Steuerungen:
» SPS 1769-L18ERM BB1B von Allen-Bradley mit Studio 5000 Logix Designer V32

» SPS NX102-1200 von Omron mit Sysmac Studio Version 1.41.0.10
* TwinCAT 3 von Beckhoff

Vorgehen zur Verwendung der Beispiel-SPS-Programme:

1. Beispieldatei von der wenglor-Webseite herunterladen und entpacken.

2. Die zugehorige Konfigurationsdatei RTE_Config_C001.tgz auf der Control Unit installieren.

3. Das SPS-Beispielprogramm 6ffnen, die Netzwerkkonfiguration anpassen und das Programm auf die SPS
Ubertragen bzw. aktivieren.
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10. Anhange

Ubersicht der Konfigurationsdateien fiir die Control Unit

HINWEIS!
StandardmaBig ist RTE_Config_B002 auf der Control Unit fir PROFINET-Kommunikation
installiert. Um das EtherNet/IP-Protokoll nutzen zu kénnen, muss eine der folgenden Kon-
. figurationsdateien installiert sein (RTE_Config_Cxxx) (siehe Abschnitt ,5.1 Installation der
Konfigurationsdateien® auf Seite 22). Nach einem Firmware-Update der Control Unit wird
die Konfigurationsdatei automatisch auf die Standardkonfiguration zurlickgesetzt. Somit ist
nach einer Firmware-Installation auf der Control Unit das erneute Installieren der entspre-
chenden Konfigurationsdatei notwendig.

10.1 RTE_Config_CO0xx (001 - 007)

Konfigurationsdatei fir 1—7 uniVision-Anwendungen (xx = Anzahl uniVision-Anwendungen)

Konfiguration der Steckplétze:
» 2 Byte Eingang (Status der Control Unit)

+ 64 Byte Eingang (fiir jede Anwendung)
— 2 Bytes: Status Anwendung
— 2 Bytes: 16 BOOL
— 12 Bytes: 3 DINT
— 16 Bytes: 4 REAL
— 32 Bytes: 1 CHAR mit 32 Bytes
» 32 Byte Ausgabe (fir jede Anwendung)
— 4 Bytes: Befehle
— 4 Bytes: 32 BOOL
— 8 Bytes: 2 DINT
— 16 Bytes: 4 REAL

Anzahl der Eingangs- und Ausgangsbytes fir jede Konfiguration:

RTE_Config_C001 66 32
RTE_Config_C002 130 64
RTE_Config_C003 194 96
RTE_Config_C004 258 128
RTE_Config_C005 322 160
RTE_Config_C006 386 192
RTE_Config_C007 450 224
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10.2 RTE_Config_C1xx (101 - 107)

Konfigurationsdatei fir 1—7 uniVision-Anwendungen (xx = Anzahl uniVision-Anwendungen)

Konfiguration der Steckplatze:
» 2 Byte Eingang (Status der Control Unit)

» 64 Byte Eingang (fir jede Anwendung)
— 2 Bytes: Status Anwendung
— 2 Bytes: 16 BOOL
— 28 Bytes: 7 DINT
— 32 Bytes: 8 REAL
» 32 Byte Ausgabe (flr jede Anwendung)
— 4 Bytes: Befehle
— 4 Bytes: 32 BOOL
— 8 Bytes: 2 DINT
— 16 Bytes: 4 REAL

Anzahl der Eingangs- und Ausgangsbytes fir jede Konfiguration:

RTE_Config_C101 66 32
RTE_Config_C102 130 64
RTE_Config_C103 194 96
RTE_Config_C104 258 128
RTE_Config_C105 322 160
RTE_Config_C106 386 192
RTE_Config_C107 450 224
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10.3 RTE_Config_C2xx (201 - 203)

Konfigurationsdatei fir 1-3 uniVision-Anwendungen (xx = Anzahl uniVision-Anwendungen)

Konfiguration der Steckplétze:
» 2 Byte Eingang (Status der Control Unit)

* 64 + 64 Bytes Eingang (fir jede Anwendung)
— 2 Bytes: Status Anwendung
— 2 Bytes: 16 BOOL
— 12 Bytes: 3 DINT
— 16 Bytes: 4 REAL
— 32 + 64 Bytes: 3 CHAR mit 32 Bytes
» 64 Byte Ausgang (fur jede Anwendung)
— 4 Bytes: Befehle
— 4 Bytes: 32 BOOL
— 8 Bytes: 2 DINT
— 16 Bytes: 4 REAL
— 32 Bytes: 1 CHAR mit 32 Bytes

Anzahl der Eingangs- und Ausgangsbytes fir jede Konfiguration:

RTE_Config_C201 130 64
RTE_Config_C202 258 128
RTE_Config_C203 386 192
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